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WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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WYMAGANIA OGOLNE D - M - 00.00.00

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robot zwiazanych z wykonaniem nawierzchni komunikacji pieszej z betonowej kostki brukowej na
terenie Parku Sportu, Rekreacji i Wypoczynku w Radzyniu Chetminskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot drogowych.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kostki brukowej. Wymagania ogoélne nalezy
rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Szczegdétowymi Specyfikacjami
Technicznymi.

1. D-01.01.04 WYKOPY NASYPY

2. D-02.01.01 KORYTO

3. D-08.01.01 OBRZEZA BEOTONOWE
4. D-04.01.01 WARSTWA ODSACZAJACA
5. D-02.01.01 WARSTWA WIAZACA

6. D-04.04.01 WARSTWA SCIERALNA

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy
warstwy Scieralnej

nawierzchni, wykonany metoda wibroprasowania z betonu niezbrojonego, niebarwionego,
charakteryzujacy

sie ksztattem, umozliwiajacym wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2. Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzielajacy jezdnie od chodnika lub
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wykanczajacy krawedzie
nawierzchni,

charakteryzujacy sie statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i dtugoscia nie
wieksza niz 100 m.

1.4.3. Spoina - odstep pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi
materiatami

wypetniajacymi.

1.4.4. Budowla drogowa -obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiaca catosc¢ techniczno
uzytkowa

1.4.5. Dziennik robot -dziennik, stanowigcy dokument przebiegu robét biezacego utrzymania drog
oraz zdarzen

i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywanych robét.
1.4.6. Inspektor Nadzoru -Przedstawiciel Inwestora w rozumieniu Ogolnych Warunkow przetargu.

1.4.7. Kierownik robot -osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania

w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.8. Konstrukcja nawierzchni -uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.10.Rejestr obmiardow -(ksiega obmiaru)-zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen

szkicow i dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu
przez Inspektora

Nadzoru.

1.4.11. Nawierzchnia -warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na

podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.12 Warstwa Scieralna -gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow

atmosferycznych.

1.4.13 Warstwa wigzaca -warstwa znajdujaca sie pomiedzy warstwa Scieralna a podbudowa
zapewniajaca lepsze

roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

1.4.14 Podbudowa -dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podtoze.



1.4.15. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Zgodnos$¢ robét z SST i innymi dokumentami.

SST oraz dodatkowe dokumenty przetargowe przekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcy stanowig cze$¢ przetargu, a wymagania wyszczegolnione chocby w jednym z nich sg
obowiazujace dla Wykonawcy. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych
dokumentow obowiazuje kolejnosc¢ ich waznosci wedtug warunkow umowy. Wykonawca nie moze
wykorzystywacé btedow lub opuszczen w dokumentach przetargowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomic Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W
przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne ze Szczegdtowymi Specyfikacjami
Technicznymi. Dane okreslone w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ odpowiednia zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
Jezeli przedziat tolerancji nie zostat okreslony w SST, to nalezy przyja¢ przecietne tolerancje
akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robot. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie
beda w petni zgodne z SST i poleceniami Inspektora Nadzoru i wptynie to na niezadowalajaca
jakos¢ efektu to: 1 Takie materiaty zostana niezwtocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy. 2. Roboty zostang bezzwtocznie poprawione (w
przypadku nie stosowania materiatow) na koszt Wykonawcy.

1.5.2. Zabezpieczenie robdt - oznakowanie robot.

Za bezpieczenstwo ruchu w obrebie odcinkéw drog na ktorych sa prowadzone roboty od
chwili ich rozpoczecia az do ostatecznego zakonczenia odpowiada Wykonawca. Wykonawca w
czasie prowadzenia robot biezacego utrzymania drog jest zobowiazany do kazdorazowego
zabezpieczania odcinkow budowli drogowej w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Przystepujac do robot Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i bedzie utrzymywa

tymczasowe niezbedne urzadzenia zabezpieczajace takie jak zapory, S$wiatta
ostrzegawcze, tablice ostrzegawcze, zabezpieczenia pni drzew itp. oraz wszelkie inne srodki
konieczne do ochrony roboét i zachowania bezpieczenstwa. Oznakowanie odcinka robét na drodze
nalezy wykonac zgodnie Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z 23 wrzesnia 2003r w sprawie
szczegbtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzadzaniem (Dz.U. nr 177, poz. 1729). W przypadku robdt zwigzanych z utrzymaniem drogi
niewymagajacych catkowitego zamkniecia jezdni dla ruchu pojazdéw samochodowych, ktére
wymagaja zmian organizacji ruchu wytacznie w czasie wykonywania czynnosci, organ zarzadzajacy
ruchem moze dopusci¢ wprowadzenie zmian organizacji ruchu.



1.5.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania Kontraktu Wykonawca bedzie:

1. podejmowac kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu prowadzonych robot oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
uciazliwosci dla osob lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan
bedzie miat szczegolny wzglad na lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow,

2. srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych substancjami toksycznymi,
- Zanieczyszczeniami powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscia powstania pozaru

Optaty i kary za przekroczenie w trakcje realizacji robdt norm okreslonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obciaza Wykonawce.

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy miedzy
innymi w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca powinien
pod kierunkiem odpowiednich stuzb albo samodzielnie, na wtasny koszt, ugasi¢ pozar wywotany
bezposrednio lub posrednio jako rezultat realizacji robot. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez
personel Wykonawcy.

1.5.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sg szkodliwe dla otoczenia nie moga byc stosowane do wykonywania
robot. Nie dopuszcza sie do uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Materiaty, ktore sa szkodliwe
dla otoczenia tylko w czasie wykonywania robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla S$rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.



1.5.6. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniami lub zniszczeniem wtasnosci
prywatnej i publicznej. Jezeli w zwigzku z niewtasciwym prowadzeniem robot, zaniedbaniem lub
brakiem dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci prywatnej lub
publicznej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona wtasnos¢ w taki sposob,
aby stan naprawionej wtasnosci byt nie gorszy niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub
zniszczenia. Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable, punkty geodezyjne itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz
bedacych wtascicielami tych urzadzen odpowiednie zezwolenia w zwigzku z prowadzonymi
pracami. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia tych instalacji i urzadzen uzbrojenia terenu wykazanych przez ich wtascicieli lub w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. O zamiarze przystgpienia do robot w
poblizu tych urzadzen lub instalacji, badz ich przektadania Wykonawca powinien zawiadomic ich
wiascicieli i Inspektora Nadzoru. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej potrzebnej pomocy przy dokonywaniu napraw. Koszt
naprawy ponosi Wykonawca. Jakiekolwiek uszkodzenia lub zniszczenia instalacji i urzadzen
uzbrojenia terenu nie wykazanych w dokumentach otrzymanych od Zamawiajacego i powstate bez
winy lub zaniedbania Wykonawcy robot zostang usuniete na koszt Zamawiajacego.

1.5.7. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy
transporcie materiatow i wyposazenia koniecznego do prowadzenia robot biezacego utrzymania
drog. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkow i w sposob ciagty bedzie o kazdym takim nietypowym przewozie powiadamiat Inspektora
Nadzoru. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot uszkodzonych przez pojazdy i
tadunki powodujace nadmierne obciazenia osiowe, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.8. Bezpieczenstwo i Higiena Pracy (BHP).

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny

pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
warunkéw sanitarnych Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia. Uznaje
sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone poszczegélnych robot i za wszelkie
materiaty i urzadzenia uzywane do realizacji robdt od daty rozpoczecia do daty wydania
potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora Nadzoru. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba roboty, to na polecenie Inspektora Nadzoru winien rozpoczaé¢ roboty
utrzymaniowe bezzwtocznie.



1.5.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest znac¢ przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy

i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie
przestrzega¢c praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciggty
bedzie informowac Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwole i inne
odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow

Zastosowane materiaty powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami oraz aprobatami technicznymi, o ktorych mowa w Szczegétowych Specyfikacjach
Technicznych (SST).

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy
rodzaj robot, w ktorym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub szczegdotowa specyfikacja techniczna przewiduje
mozliwos¢ zastosowania roznych rodzajow materiatdbw Wykonawca powinien powiadomic
Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu z odpowiednim
wyprzedzeniem i uzyskac jego zgode.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Miejsce czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru oraz dostepne do kontroli przez niego. Miejsca
czasowego sktadowania materiatow, po zakonczeniu robot powinny byc¢ przez Wykonawce
doprowadzone do ich pierwotnego stanu.

2.5. Certyfikaty i deklaracje



Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

-posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),

- posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma lub

- aprobata techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore spetniaja wymogi SST.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet powinien byé zgodny z
odpowiednimi wymaganiami z ST lub ustaleniem Inzyniera. Sprzet powinien byc stale utrzymywany
w dobrym stanie technicznym. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie
gwarantujace zachowania warunkdw kontraktu, zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robét. Dobor sprzetu stosowanego do robot kontraktowych wymaga akceptacji.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportowych, ktore
nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ przewozonych materiatow i wykonywanych robot. Liczba i
rodzaj Srodkow transportu powinny zapewnié¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej i ST, w terminie przewidzianym w kontrakcie. Przy ruchu na drogach
pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego. Wykonawca na
wtasny koszt bedzie usuwac, na biezaco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami kontraktu. Za
jako$¢ materiatow i robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru oraz uwarunkowaniami okreslonymi w pozwoleniu na budowe. Wykonawca
ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie lokalizacji wszystkich
elementow robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Inspektor Nadzoru powiadomi Wykonawce
o wykrytych wadach i odrzuci wszelkie te materiaty i roboty, ktére nie spetniajag wymagan
jakosciowych. Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane w terminie przez niego ustalonym,
pod grozba zatrzymania robdt, a skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT



6.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci roboét i stosowanych materiatow.

6.2. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Prowadzenie dziennika budowy spoczywa na kierowniku budowy. Zapisy w dzienniku budowy beda
dokonywane na biezaco i beda dotyczyc przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
technicznej strony budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych roboét, zgodnie z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiar podlega akceptacji Inzyniera.

7.2. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie
ofertowym lub gdzie indziej

nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostanag
poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbiodr robot zanikajacych.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robot. Odbior tych bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu roboét. Odbioru tego dokonuje
Inspektor nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy.

8.4. Odbiodr ostateczny.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do zakresu (ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy. Odbidr
ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow.

10



Zasady odbioru ostatecznego robot - Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST. W toku
odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwtaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

8.3. Odbior pogwarancyjny

Polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny powinien by¢
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
pogwarancyjnego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Dla robot podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez wykonawce i przyjeta przez
Zamawiajacego w dokumentach umownych ( ofercie).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r ( Dz.U. Nr 156 poz. 1118 z 2006 roku z poz.
zZmianami)

10.2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno- uzytkowego (Dz.U. Nr 202 poz. 2072)

10.3. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000r. w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiadac drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie
(Dz.U.Nr 63/00 poz. 735)

10.4. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie
ogoblnych

przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129/97 poz. 844, Nr 91/02 poz. 811)
10.5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i

higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr 47/03 poz. 401)
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BUDOWA PARKU REKREACJI, SPORTU | WYPOCZYNKU W RADZYNIU CHELMINSKIM
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA WYKOPOW | NASYPOW

1. D-01.01.04 WYKOPY NASYPY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot

ziemnych realizowanych w ramach projektu ,, Parku sportu rekreacji i wypoczynku w Radzyniu
Chetminskim”.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot objetych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
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Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podane sa w ST pkt 2.

Do zasypywania wykopow mozna uzywac wytacznie gruntoéw przepuszczalnych. Ziemia
uktadana jako warstwa wierzchnia (do 30 cm migzszosci) powinna by¢ ziemig urodzajng. Ziemia
pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy nie moze byc¢ zagruzowana, przerosnieta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

3. SPRZET

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 3.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w ST 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$s¢ w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Odspojone grunty przydatne do usypania skarp powinny by¢ bezposrednio w nie
wbudowane lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier kontraktu dopusci czasowe sktadowanie
odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem. Przy
odspajaniu gruntu lub profilowaniu dna wykopu nalezy stosowac sie do ponizszych zalecen:

- rozmiary skarp pozwola zminimalizowac koniecznos$c uzycia ciezkiego sprzetu. Wiekszos¢ matych
nasypow nalezy wykonac recznie lub sprzetem lekkim, aby unikna¢ nadmiernego zageszczenia
gruntu

- wykop nalezy rozpocza¢ od najnizszego punktu, aby zapewni¢ grawitacyjny odptyw wody z
wykopu w dot po jego dnie,

- spod wykopu wykonywanego recznie nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od projektowanego
o okoto 5 - 6 cm, a w gruntach nawodnionych ok. 20 cm,

przy wykopie wykonywanym mechanicznie nalezy pozostawi¢ warstwe gruntu o grubosci ok. 20
cm ponad projektowana rzedna dna wykopu /niezaleznie od rodzaju gruntu/, nie wybrana
warstwe nalezy usunac z dna wykopu sposobem recznym,

- z dna wykopu nalezy usunac kamienie i grudy, dno wyrownac,
14



- w trakcie wykonywania robot ziemnych nie wolno dopusci¢ do naruszenia - rozluznienia
rozmoczenia lub zamarzniecia/ rodzimego podtoza w dnie wykopu. W tym celu prace ziemne
nalezy prowadzic starannie i mozliwie szybko.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 6.
6.2. Kontrola wykonania nasypow

Kontrola wykonania nasypow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwrdcic¢ na ponizsze
dziatania w kontekscie zapisow :

a) zapewnienie statecznosci skarp,

b) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Catos¢ robot wg dokumentacji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Wynagrodzenie ma charakter ryczattowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwiazanych podano w ST 10.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA
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KORYTA WRAZ Z PROFILOWANIEM |
ZAGESZCZENIEM PODLOZA POD KONSTRUKCJE
NAWIERZCHNI

2. D-02.01.01 KORYTO

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt wykonawczych koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza gruntowego

przy ktadzeniu nawierzchni komunikacyjnych w obrebie realizacji obiektu ,,Parku Sportu Rekreacji
i Wypoczynku w Radzyniu Chetminskim”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu robét na drogach zwiazanych z realizacja projektu nawierzchni.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwiazanych z
wytyczeniem i wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia warstw konstrukcji nawierzchni z
kostki betonowej brukowej.

2. MATERIALY - Nie wystepuja.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podane sg w ST - wymagania ogdlne pkt. 3.

Do wytyczenia powierzchni planowanej nawierzchni nalezy zatrudni¢ geodete ze
specjalistycznym sprzetem pomiarowym. Do wykonania robot budowlanych nalezy uzywac
wyltacznie narzedzi recznych lub lekkich sprzetow mechanicznych ze wzgledu na prace blisko
systemow korzeniowych drzew parkowych.
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4. TRANSPORT - Nie wystepuje

5.WYKONANIE ROBOT

Przed rozpoczeciem prac budowlanych wszystkie punkty odniesienia dotyczace budowli
musza by¢ wytyczone w terenie przez geodete. Nalezy wykonac koryto odpowiednich parametrow
szerokosciowych i gtebokosciowych w biegu catego ciggu pieszego z uwzglednieniem obecnosci
wykuszow pod tawki i stopy betonowej mocujacej krawezniki. Przy korytowniu nalezy rowniez
uwzgledni¢ obecnos¢ projektowanych spadkow nawierzchni. Po wykonaniu koryta nalezy je
zagescic - minimalny wskaznik zageszczenia wynosi 0,97.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robot podlega na ocenie wizualnej i pomiarach przygotowanego pod
nawierzchnie koryta.

6.1.1. Szerokos¢ koryta

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej
o wiecej niz+15cmi -7 cm.

6.1.2. Rownosc koryta

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 30 mm. Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg
wieksze odchylenia powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtorne zageszczenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m?.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli wszystkie
pomiary
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i badania mieszcza sie w granicach tolerancji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 jednostka obmiarowa jest 1m?

9.2. Cena jednostki obmiarowej obejmuje

Cena 1 m? nawierzchni ttuczniowej obejmuje:

- wytyczenie nawierzchni w terenie

- odspojenie gruntu z przesunieciem urobku lub ze ztozeniem urobku na odktad,

- profilowanie dna koryta reczna stopa zageszczajaca.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
OBRZEZA BETONOWE

D -08.01.01

1. wstep
a. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych.

b. 1 Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt przy realizacji obiektu ,Parku Sportu Rekreacji i Wypoczynku w
Radzyniu Chetminskim”.

c. Zakres robot objetych SST
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Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z

ustawieniem obrzezy:

1.

betonowych na tawie betonowej z oporem lub zwyktej,
d. 1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. obrzeza betonowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronne lub
dwustronne ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych dla komunikacji lub ptyte boiska
od otaczajacego terenu.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

e. 1.5. Ogolne wymagania dotyczqce robot

0Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
f. 2.1. Ogélne wymagania dotyczqce materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-

00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

g. 2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymi sa:

obrzeza betonowe,

piasek na podsypke i do zapraw,

cement do podsypki i zapraw,

woda,

materiaty do wykonania tawy pod krawezniki.

h. 2.3. Typ obrzezy betonowych

Obramowanie ptyty boiska i chodnika wykona¢ z obrzezy wibroprasowanych betonowych wg BN-80/6775-
03--/04 o wymiarach 30x8cm. Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].

2.3.1. Gatunki

W zaleznosci od ilosci wad i odchytek przyjeto gatunek: gatunek 1 - G1,

2.4. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Dopuszczalna odchytka w mm: Dtugos¢ L +-8, Szerokos¢ i wysokos¢ +-3

2.5. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkdw betonu o fakturze z formy lub

zatartej, zgodnie wymaganiami dok. projektowej. Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.
Dopuszczalne wady lub uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekracza¢ wartosci:
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Wklestos¢ lub wypuktos¢ powierzchni obrzezy - 2 mm

Szczerby i uszkodzenia ograniczajgcych powierzchnie gérne - niedopuszczalne

Szczerby i uszkodzenia krawedzi i narozy - ilo$¢: max. 2, Dlugos¢ max. 20mm , Gteboko$¢ max. 6mm
2.6. Sktadowanie

Obrzeza betonowe powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na
podtozu wyréwnanym i odwodnionym. Nalezy stosowac podktadki i przektadki (w pionie i w poziomie).
Wymiary przekroju poprzecznego podktadek i przektadek nie powinny by¢ mniejsza niz grubos¢ 2,5cm,
szerokos¢ 5¢cm a dtugosé powinna by¢ minimum 5cm wieksza niz szerokos¢ obrzezy.

2.7. Kontrola

Do kazdej partii obrzezy sprowadzonej na budowe dotaczona powinna by¢ Deklaracja zgodnosci z
dokumentem dopuszczajagcym do obrotu handlowego i stosowania w budownictwie. Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ badania w zakresie wyglgdu zewnetrznego. Pobér probek z partii nie wiekszych niz 10000
powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z parametrami podanymi w tab. 1.

Tab 1. Pobér prébek do badania cech zewnetrznych

Lp Liczba partii Licznos¢ Liczba Liczba
prébki kwantyfikujaca dyskwalifikujgca
1. Do 90 8 1 2
2. 8 1 2
91-150
3 151-280 13 2 3
4 281-500 20 3 4
5 501-1200 32 5 6
6 1200-3200 50 7 8
7. 3201-10000 80 10 11

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzeh wystepujgcych na powierzchni i krawedziach elementu. Pomiary dtugosci i
gtebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do
1mm zgodnie z PN-80/B-10021. Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢
doktadnosciag do 1mm przy uzyciu przymiaru stalowego lub tasmy. Sprawdzenie katéw prostych wykonuje
sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1mm. W
razie watpliwosci inspektor nadzoru moze zmieni¢ sposéb pobierania prébek lub poszerzyé¢ zakres kontroli
o inny rodzaj badan, ktére Wykonawca wykona na swdj koszt.
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1.2.2.9. Materiaty na tawy betonowej

Do wykonania faw pod obrzeza nalezy stosowac - beton klasy C12/15, wg PN-B-06250 [2].

2. 3. SPRZET
1.3.3.1. Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdline” pkt 3.
1.4.3.2. Sprzet

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania zaprawy do taw,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

3. 4. TRANSPORT
1.5.4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
1.6.4.2. Transport obrzezy

Obrzeza betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportowymi. Nalezy je uktadaé na
$rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Obrzeza powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczeniem i uszkodzeniami w czasie transportu, a gdérna warstwa nie
powinna wystawac poza Sciany Srodka transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

1.7.4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport cementu powinien sie odbywadé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym S$rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
1.8.5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie rowka pod tawe

Koryto - rowek pod tawe nalezy wykona¢ zgodnie z PN-68/B-06050. Dnu rowka nalezy
wyprofilowac nadajac mu spadek projektowany i zagesci¢.

5.3. Ustawienie obrzezy

Obrzeza nalezy ustawi¢ na fawach betonowych zwyktych. Po ustawieniu i wyregulowaniu w pionie i
w planie obrzeze nalezy obustronne obetonowa¢ w sposéb pokazany na przekrojach konstrukcyjnych.
Poziom obrzezy powinien by¢ zgodny z zaprojektowang niweletg chodnika. W przekroju poprzecznych
chodnika nie powinno by¢ zadnych uskokéw pomiedzy poziomem obrzeza a kostki. Zewnetrzng Scianke
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obrzeza po obetonowaniu nalezy obsypa¢ gruntem rodzimym (obrzeza zewnetrzne), scianki wewnetrzne
obsypa¢ materiatem na warstwy konstrukcyjne chodnika.

5.4 Spoiny
Spoiny nie powinny by¢ wieksze od 10mm i po ustawieniu obrzezy spoiny nalezy wypetni¢

zaprawg cementowo piaskowg w stosunki 1:4. Spoiny przed wypetnieniem nalezy oczyscic i zwilzy¢ woda.
Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na petng gtebokos¢.

6. Kontrola jakosci robét
1.9.6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
0gdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
1.10. 6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzi¢ sprawnos¢ sprzetu, srodkdéw
transportu, zasoby sprowadzonych materiatéw oraz inne czynniki zapewniajace mozliwos¢ prowadzenia
robot.

6.3. Kontrola w czasie prowadzenia robét

W czasie prowadzenia rob6t wykonawca winien prowadzi¢ dorazne kontrole wszystkich asortymentéw
robét, sktadajacych sie na ogélny element. Kontrola winna obejmowac¢ zgodnos¢ wykonanych robét z dok.
projektowa, ustaleniami zawartymi w ST i wymaganiami inspektora nadzoru oraz w zakresie rodzaju
badan i tolerancji wykonania robdt. Czestotliwos¢ kontroli powinna by¢ uzalezniona od potrzeb
gwarantujacych wykonanie robét zgodnie z wymaganiami, jednak nie rzadziej niz przed uptywem kazdego
dnia roboczego.

6.4. Dopuszczalne odchylenia
6.4.1. Dopuszczalne odchylenia profilu podtuznego

Dopuszczalne odchyleni profilu podtuznego obrzezy nie moze przekracza¢ -+1cm na kazde 100m dtugosci
obrzeza.

6.4.2. Dopuszczalne odchylenie linii obrzezy

Dopuszczalne odchylenie linii obrzezy od projektowanego kierunku nie moze by¢ wieksze niz +-2cm na
kazde 100m dtugosci obrzeza.

6.4.3. Wypetnienia spoin

Wypetnienia spoin , sprawdzane co 10m powinno wykazywac¢ catkowite wypetnienie badanej spoiny na
petng gtebokosé.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar wykonanych robét kraweznikowych winien by¢ podany w mb.

8. ODBIOR ROBOT
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Odbidr obrzezy jest przeprowadzany na zasadzie odbioru czeSciowego i koncowego. Odbiér winien by¢
przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanych robét
bez hamowania ich postepu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ za metr wykonanego obrzeza nalezy przyjmowad na podstawie obmiaru i oceny jakosci robot w
oparciu o wyniki pomiaréw o badan laboratoryjnych.

Cena jednostkowa ustawienia 1m obrzeza betonowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze oraz dostarczenie materiatéw

- wykonanie rowka pod tawe betonowg, ustawienie deskowan, dostarczenie i wbudowanie mieszanki
betonowe;j,

- wykonanie fawy betonowej

- ustawienie obrzezy

- obsypanie zewnetrznej $cianki obrzeza ziemig wraz z jej ubiciem,

- wykonanie pomiaréw i badafn wymaganych w ST.

> W

v

10.

11.
12.
13.

4. 10. przepisy zwigzane

a. 10.1. Normy

PN-B-06050
PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-10021

PN-B-11111

PN-B-11112

PN-B-11113

PN-B-19701

PN-B32250
BN-88/6731-08
BN-74/6771-04

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykty

Roboty betonowe i zelbetowe

Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw
Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru
cech geometrycznych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad,
wymagania i ocena zgodnosci

Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa
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14.

15.

16.

BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
03/01 nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
03/04 nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

BN-64/8845-02  Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i
odbioru.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA PODBUDOWY Z KRUSZYWA tAMANEGO
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3. D-04.01.01 WARSTWA ODSACZAJACA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace

wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie grub. 30 cm.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiagzujacy dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyszczegolnionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw
zageszczonej

mieszanki, ktdra stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z

definicjami podanymi w SST D-00.00.00 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 pt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST. D-
00.00.00 pkt 2

2.2. Rodzaj materiatow
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Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinna byc¢ pospotka zwirowo-piaskowa. Kruszywo powinno by¢ wolne od zanieczyszczen obcych i
bez domieszek gliny lub itu. Materiat ten powinien by¢ zgodny z norma PN-B-02480:1986. Musi sie
on charakteryzowac¢ zawartosciag sumy frakcji zwirowej i kamienistej pomiedzy 10 a 50% ( 50 % >
fk+fz>10%).

2.3 Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy nie jest wbudowane bezposrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robot
powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze
odwodnione.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST pkt 3.

3.1 Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazac
sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rowniarek,
- walcow statycznych,

- ptyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST pkt 5.

5.1. Przygotowanie podtoza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D-02.01.01
wykonanie koryta.

Warstwa pospotki kwalifikowanej powinny by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy wykonanie jej
zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancjami okreslonymi w specyfikacjach. Paliki lub
szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac
naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.
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5.2. Wbudowywanie i zageszczanie pospotki

Kruszywo powinno byc¢ rozktadane w warstwie pospoétki kwalifikowanej o jednakowej
grubosci, przy uzyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
osiagnieto grubos¢ projektowana. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie
warstwy pospotki o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykonac
dwuwarstwowo. Rozpoczecie uktadania kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze
przez Inzyniera warstwy poprzedniej. W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa
nalezy przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwosciach.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy pospotki nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwa¢ pasami podtuznymi czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynac od dolnej krawedzi i przesuwac pasami
podtuznymi czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi. Nieréwnosci lub
zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrownywane na biezaco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania réwnej
powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa pospotki kwalifikowanej powinna
by¢ zageszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi. Zageszczanie nalezy
kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalezy okreslac
zgodnie z BN-77/8931-12 [8]. W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe
pospotki kwalifikowanej, uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej
proby Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych. Nalezy
okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek
wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2. Wilgotnosc kruszywa
podczas zageszczania powinna byc¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10% jej
wartosci. W przypadku, gdy wilgotnosc¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszyC przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest
nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rownomiernie
wymieszac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 6.

6.2. Zasady szczegotowe dotyczace kontroli robot
6.2.1. Szerokosc¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze sie rézni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm,
-5 cm.

6.2.2. Rownos¢ warstwy
Nierownosci podtuzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata,
zgodnie z norma BN-68/8931-04 [7]. Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej

nalezy mierzy¢ 4 metrowa tatg. Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne
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Spadki poprzeczne warstwy pospotki kwalifikowanej na prostych i tukach powinny byc
zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.2.4. Rzedne wysokosciowe

Rdéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczac¢ +1 cm i -2 cm.

6.2.5. Uksztattowanie osi w planie

0s$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5
cm.

6.2.6. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z
tolerancja +1 cm, -2 cm. Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w
dwoch warstwach, nalezy mierzy¢ taczna grubos¢ tych warstw. Na wszystkich powierzchniach
wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez spulchnienie
warstwy na gteboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednich
wtasciwosciach, wyrownanie i ponowne zageszczenie. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny
koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej
podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.2.7. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy pospotki, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by¢
mniejszy od 1. Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie poréownanie
wartosci modutow odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wtoérnego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wieksza od 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosc
kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

6.3. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.2, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10
cm, wyrownane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt
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Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

- przygotowanie kruszywa

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zageszczenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiardw,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w ST pkt 10.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA i POLOZENIA
PODSYPKI CEMENTOWO-PIASKOWEJ

4. D-02.01.01 WARSTWA WIAZACA

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem podsypki cementowo-piaskowej.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z realizacja zadania podanego w ST pkt 1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem i roztozeniem podsypki cementowo-piaskowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podsypka cementowo-piaskowa - wykonana z piasku, cementu i wody bezposrednio na placu
budowy lub w wytworni.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano ST pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podsypki cementowo-piaskowej sa:

cement portlandzki zwykty bez dodatkow “35”,

piasek zwykty ptukany,

woda - do utrzymania wilgotnosci

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST pkt 3.

3.2. Sprzet potrzebny do wykonania podsypki cementowo-piaskowej.

Do wykonania podsypki cementowo piaskowej bezposrednio na budowie nalezy uzywac betoniarek
wolnospadowych o pojemnosci nasypowej 150l. Wsypywanie suchych sktadnikow podsypki
cementowo-piaskowej tj. cementu i piasku recznie (topaty).

Do wytworzenia matych ilosci podsypki cementowo-piaskowej mozna uzy¢ narzedzi takich jak:

topaty, grabie, motyki, grace. Do zageszczenia roztozonej podsypki uzywaé nalezy
powierzchniowych lub walcow statycznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu ST pkt 4.

4.2. Transport podsypki cementowo-piaskowej
Do transportu podsypki cementowo-piaskowej wykonanej w wytwdrni betonu nalezy uzyc

samochodow samowytadowczych. Jesli podsypka cementowo-piaskowa wytwarzana jest
bezposrednio na budowie do transportu mozna uzyc¢ taczek.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST pkt 5.

5.2. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej

Do wykonania podsypki cementowo-piaskowej nalezy uzy¢ piasku i cementu w proporcjach
zgodnie z KNR. Odmierzanie sktadnikow objetosciowe przy wykonaniu podsypki na budowie lub
wagowe w wytworni. Wytwarzanie podsypki cementowo-piaskowej polega na wymieszaniu w
odpowiednich proporcjach w/w sktadnikow mechanicznie lub recznie. Przed wbudowaniem
podsypki nalezy sprawdzi¢ profil podtoza i w miare potrzeby nalezy go uzupetnic. Podsypke nalezy
rozsciela¢ warstwami. Grubos¢ podsypki powinna by¢ zgodna z projektem. Po rozscieleniu
podsypki i jej wyréwnaniu do wymaganego profilu nalezy przystapi¢ do jej zageszczenia przy
pomocy wibratorow powierzchniowych lub walcéw statycznych samojezdnych lekkich.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST pkt 6.
6.2. Kontrola wstepna przed rozscieleniem podsypki cementowo-piaskowej

Przed rozscieleniem podsypki cementowo-piaskowej nalezy sprawdzi¢ stan podtoza (jego
nawilgocenie, profil, rownosc).

6.3. Kontrola w czasie wykonywania podsypki cementowo-piaskowej
W czasie wykonywania podsypki cementowo-piaskowej szczegdlna uwage nalezy zwroci¢ na

jednorodnos¢ podsypki, jej wilgotnosé, grubos¢ warstwy. Po wykonaniu podsypki cementowo-
piaskowej nie nalezy dopusci¢ do jej przesuszenia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podsypki cementowo-piaskowej.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST pkt 8.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
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jezeli wszystkie pomiary wg punktu 6 daty wynik pozytywny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podsypki obejmuje:

sprawdzenie profilu podtoza oraz jego uzupetnienie w miare potrzeb,
rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej o grubosci zgodnie z projektem,
dostarczeniem do miejsca wbudowania (transport wewnetrzny)

wyréwnanie powierzchni do wymaganego profilu

zageszczenie podsypki reczne lub mechaniczne

koszt podsypki tj. cement, piasek, woda.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwiazane podano w ST pkt 10.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA WARSTWY NAWIERZCHNI
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

5. D-04.04.01 WARSTWA SCIERALNA



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej
gr. 6 cm kolor szary.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwiazanych z REALIZACJA PROJEKTU ,,Parku Sportu,
Rekreacji i Wypoczynku w Radzyniu Chetminskim.”

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem warstwy nawierzchni z kostki brukowej betonowej.

Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadania nawierzchni pieszych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym
jest posiadanie aprobaty technicznej.
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2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknieé, plam i ubytkow. Powierzchnia gorna
kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklesniecia nie powinny
przekraczac:

2 mm, dla kostek o grubosci < 60 mm,
3 mm, dla kostek o grubosci > 60 mm.
2.2.3. Ksztatt, wymiary i kolor kostki brukowej
Kostka brukowa grubosci 60 mm, ksztatt prostokatny, boki 20mm, 10mm
Tolerancje wymiarowe wynosza:
na dtugosci +3 mm,
na szerokosci + 3 mm,
na grubosci +5 mm.
2.2.4. Wytrzymatos¢ na sciskanie
Wytrzymatosc¢ na Sciskanie po 28 dniach (Srednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza niz 60
MPa. Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz 50
MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5. Nasigkliwosc

Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 [2] i
wynosic¢ nie wiecej niz 5%.

2.2.6. Odpornosc na dziatanie mrozu

Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymaganiami
PN-B-06250 [2]. Odpornosc na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest
wystarczajaca, jezeli: probka nie wykazuje peknigc, strata masy nie przekracza 5%, obnizenie
wytrzymatosci na sciskanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie zamrazanych nie jest wieksze
niz 20%.

2.2.7. Scieralnos¢

Scieralnos¢ kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna wynosi¢
nie wiecej niz 4 mm.

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukowych
2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowac cement portlandzki, bez dodatkdw, klasy nie nizszej
niz ,,32,5”. Zaleca sie stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiadac
wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo

Nalezy stosowac kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3]. Uziarnienie
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kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Witasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonowych kostek brukowych powinny
odpowiada¢ wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje sie dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, zgodnie
z recepta laboratoryjna. Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wieksza wytrzymatosc,
mniejsza nasigkliwos¢ i wiekszg odpornos¢ na niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowane
barwniki powinny zapewnic kostce trwate zabarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.

2.4 krawezniki drogowe

Projekt zaktada wykorzystanie kraweznikow betonowych, szarych o wymiarach 100x30x 8 cm.
Jakos¢ materiatu, z ktorego wykonany jest element powinna odpowiada¢ Normom Polskim.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje sie recznie. Jesli powierzchnie sg
duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia
uktadajace. Urzadzenie sktada sie z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia. Urzadzenie to, po skonczonym
uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do
chwytaka szczotkami. Do zageszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory ptytowe z ostong
Z tworzywa sztucznego. Do wyrdwnania podsypki z cementowo-piaskowej mozna stosowac
mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynie lub kraweznikach.

4, TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min. 0,7 R, kostki przewozone sa na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie
pakuje je w folie i spina tasma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym
stanie. Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢c samochodami na paletach transportowych
producenta.
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4.3 transport kraweznikow powinien odbywac sie na zabezpieczonych paletach

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Podtoze

Podtoze pod kostke powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymogami okreélonymi w SST:D-02.01.01
KORYTO, D-04.01.01 WARSTWA ODSACZAJACA, D-02.01.01 WARSTWA WIAZCA.

5.3. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Przed potozeniem kostki nalezy utozy¢ krawezniki obrzezajace chodnik. Krawezniki te maja byc
osadzone na stopie betonowej (C12/15). Poziom utozonego kraweznika powinien by¢ zgodny z
docelowa wysokoscig nawierzchni. Kostke nalezy utozy¢ zgodnie z wzorem chodnika z kostki
brukowej betonowej. Kostke uktada sie na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanego poziomu
nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Po utozeniu
kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzchnie utozonych kostek
przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania
utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje sie wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢
od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym
ksztattek. Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetnic¢ szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchnie. Nawierzchnia z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze byc zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzic, czy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu wg niniejszej SST. Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien
zada¢ od producenta wynikow biezacych badan wyrobu na sciskanie. Zaleca sie, aby do badania
wytrzymatosci na $ciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie. Poza tym, przed przystapieniem
do robot Wykonawca sprawdza wyrob w zakresie wymagan podanych w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki
badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podtoza i podbudowy

Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z dokumentacja
projektowa i odpowiednimi SST.
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6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i podtuznych
polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami wg pkt 5.6
niniejszej SST:

pomierzenie szerokosci spoin,

sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin,

sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Nierownosci podtuzne

Nierownosci podtuzne nawierzchni mierzone tatg lub planografem zgodnie z norma BN-68/8931-04
[8] nie powinny przekraczac 0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja *
0,5%.

6.4.3. Niweleta nawierzchni

Réznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm.

6.4.4. Szerokos¢ nawierzchni

Szerokos¢ nawierzchni nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 5 cm.

6.4.5. Grubos¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé + 1,0 cm.

6.5. Czestotliwos¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiardw dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej, wymienionych w
pkt 6.4 powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robét. Zaleca sie, aby pomiary cech
geometrycznych wymienionych w pkt

6.4 byty przeprowadzone nie rzadziej niz 2 razy na 100 m? nawierzchni i w punktach

charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci
Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
40



Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki
brukowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty
uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

przygotowanie podtoza,

wykonanie podbudowy,

wykonanie podsypki,

ewentualnie wykonanie tawy pod krawezniki. Zasady ich odbioru sa okreslone w D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podtoza oraz podbudowy,

dostarczenie materiatow,

wykonanie podsypki,

utozenie i ubicie kostki,

wypetnienie spoin,

przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04111
PN-B-06250
PN-B-06712
PN-B-19701
PN-B-32250

BN-80/6775-03/04

PN-EN 1338:2005

Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy Boehmego

Beton zwykty

Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

Betonowe kostki brukowe - Wymagania i metody badan
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