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10. PRZ

1. Wstep

EPISY ZWAZANE

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczne
Szczego6towa Specyfikacja Techniczna D-M.00.00.0¢pwgania Ogolne” odnosiesdlo wymaga wspoélnych dla
poszczegoblnych wymagdechnicznych dotyezych wykonania i odbioru Robét, ktore zostavykonane w zwizku z

zadanie

Tereny

m:

wypoczynkowo — rekreacyjne przy jezioracteBlowo i Szumitowo RadayChetmiaski, obreb Zakrzewo.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowe Specyfikacje Techniczne stanmamtsé Dokumentoéw Kontraktowych i natg je stosow& w zlecaniu i
wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych SST

13.1.

Wymagania ogolne nalerozumi& i stosowé w powikzaniu z nkej wymienionymi Szczegétowymi Specyfikacjami
Technicznymi: )

D-00.00.00 -WYMAGANIA OGOLNE

D-01.01.01 - WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
D-02.00.01 - ROBOTY ZIEMNE

D-02.03.01 - WYKONANIE NASYPOW

D-04.01.01 - PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLOZA

D-04.04.02 - PODBUDOWA Z KRUSZYW tAMANYCH

D-05.03.23B - NAWIERZCHNIA Z BETONOWYCH PLYT MEBA

D-06.01.01 - UMOCNIENIE SKARP | ROWOW

D-07.02.01 - OZNAKOWANIE PIONOWE

D-07.05.01 -STALOWE BARIERY OCHRONNE

D-08.05.01 - ULOZENIE SCIEKOW Z PREFABRYKOWANYCH ELEMENTOW
BETONOWYCH

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w
1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.45.

1.4.6.

SST wymienione poigj okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

Budowla drogowa- obiekt budowlany, niegddlacy budynkiem, stanowty calGé¢ techniczno-aytkowa (drog:) albo jego
cze$¢ stanowaca odebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny,exet)

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsyndd jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i adednio
utwardzony.

Diugosé¢ mostu - odlegidé miedzy zewrtrznymi krawgdziami pomostu a w przypadku mostéw tukowych z ppkis-
odlegtai¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdngdwej.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchiphgioju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wsaelkizs-
dzeniami technicznymi zazanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaictwrpojazdéw obstuggych za-
danie budowlane na czas jego wykonania, przewidzi@usuricia po jego zakiczeniu.

Dziennik Budowy - opatrzony piecZia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizegiy do notowania wy-
darzé zaistniatych w czasie wykonywania zadania budoggan rejestrowania dokonywanych odbiorow Robétekaz



zywania polece

i innej korespondenciji technicznej paity Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

1.4.7. Jezdnia- czs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8.

1.4.9.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawepowaniona do kierowania Robotami i do wgsbwania w
jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamggpai awaryjnego postoju i pasami dzigimi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgaenia.

1.4.11.

Konstrukcja néna (przesto lub przesta obiektu mostowego} cz$¢ obiektu oparta na podporach mostowych, tacaz
ustréj nioacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.12. Korpus drogowy nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowow.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.15.

1.4.17.

14.18

1.4.19

1.4.20

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w cebzeshia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksigzka Obmiarow - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamigdy do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych Robét

w formie wyliczeh, szkicow i ew. dodatkowych zaiznikow. Wpisy w Ksizce Obmiaréw podlegajpotwierdzeniu
przez Irkyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeegme przez Zamawigjego, niezeédne do
przeprowadzenia wszelkich badarob zwihzanych z ocenjakasci materiatéw oraz Robét.

Materialy - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania Robét, zgodne z DokumentRepjektovs i Szczegdtowymi
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przégniera.

Nawierzchnia- warstwa lub zesp6t warstw ghcych do przejmowania i rozkltadania atyein od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bémmnio oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosfe-
rycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdaia s¢ miedzy warstvy scieralm, a podbudow, zapewniajca lepsze rozienie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

C) Warstwa wyrownawcza - warstwa stizmca do wyrownania nierowsa podbudowy lub profilu istniggej na-
wierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia ohoin od ruchu na podi@. Podbudowa mie
sklad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

€) Podbudowa zasadnicza gérna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne
w konstrukcji nawierzchni. M@ ona skladasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna czsé¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia na-
wierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikamicastek podiga. Maze zawierd warstw; mrozoochrona
odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu unieriwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lecej powyej.

Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pesz przepust.

Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednioytiana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres bydow



1.4.21.

1.4.22

1.4.23.

1.4.24.

1.4.25.

1.4.26.

1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.

1.4.30.

Odpowiednia (bliska) zgodnéé - zgodné¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjanpisiaprzedziat to-
lerancji nie zostat okéony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlandgo rodzaju Robét bu-
dowlanych.

Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi oraz
drzew i krzewow. Pas drogowy uerowniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadea
chronicych ludzi

i sSrodowisko przed uefliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyweast pojazdéw, umieszczenia gdzen
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukgji
nawierzchni.

Podtde - grunt rodzimy lub nasypowy,gcy pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

Podige ulepszone- gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchqi ulepszona w celu umlwienia
przegcia ruchu budowlanego i vdawego wykonania nawierzchni.

Polecenie lzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przamiera,
w formie pisemnej, dotyaze sposobu realizacji Rob6t lub innych sprawgzamych
z prowadzeniem budowy.

Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczradza autorem Dokumentacji Projektowe;.
Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego g#enia drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie

i przekroju podtanym) istniejcego paiczenia.

Przepust - obiekty wybudowane w formie zamktej obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu matych ciekéw
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dlaubchowego, pieszego.

Przeszkoda naturalna elementrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad @glbagno, rzeka itp.

1.4.31.Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanegapmgktad droga, ko-

lej, rurochg itp.

1.4.32.Przetargowa Dokumentacja Projektowa- czs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacharakterysty-

1.4.33.

1.4.34.

1.4.35.

1.4.36

1.4.37

1.4.38

1.4.39

1.4.40.

ke i wymiary obiektu kdacego przedmiotem Robot.

Przyczétek- skrajna podpora obiektu mostowego. Z@losktada sie z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych np. skrzy komor.

Rekultywacja- Roboty majce na celu uposzikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji tereno@ruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

Rozpgtosé teoretyczna- odlegtaé migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

Szerokaé catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegiéé¢ miedzy zewrtrznymi kravedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

Szeroka¢ uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmgdzajow ruchu oraz
szerokdé¢ chodnikow mierzona wéwietle porczy mostowych z wykczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajicej ruch kotowy od ruchu pieszego.

Slepy Kosztorys- wykaz Rob6t z podaniem ich éti (przedmiar) w kolejngi technologicznej ich wykonania.

Wiadukt - obiekt zbudowany nad limkolejowa lub inma drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpwe
i ruchu pieszego.

Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebm catas¢ konstrukcyja lub technologicz-
na, zdolra do samodzielnego spetnienia przewidywanych furikcjiniczno-aytkowych.

Zadanie mege polegd na wykonywaniu Robét zazanych z budow modernizag, utrzymaniem oraz ochran
budowli drogowej lub jej elementu.



1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za j@kach wykonania oraz za ich zgodidioz Dokumentag Projektova, SST i
poleceniami layniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie ustalonym w umowie przeka Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagain
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokaltk i wspoétrzdne punktow giéwnych trasy oraz reperéw, Dziennikl@wvy
oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i Heraplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadi@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
ostatecznego Robo6t. Uszkodzone lub zniszczone geaidezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlagogzt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowactizie zawierd nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty brairogowe;j:

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje geodazyfrkumentae powykonawcz obiektu.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot oka skt konieczne uzupetnienie Dokumentacji Projektowepegazanej przez
Zamawiajcego, Wykonawca spadzi brakujice rysunki i SST na wiasny koszt w 4 egzemplarigchediary je Inzynierowi do
zatwierdzenia.

153. Zgodndé¢ Robot z Dokumentacy Projektowa i SST

Dokumentacja Projektowa, Szczegotowe Specyfikaejghfiiczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane pmzgaiera
Wykonawcy stanowi cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione wdhojednym z nichsobowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

Wykonawca nie me wykorzystywd bleddéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddntizyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub popriawe

W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkdw.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiatia lzgodne z DokumentacProjektovs i SST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SSE&da uwazane za wartei docelowe,

od ktérych dopuszczalng sdchylenia w ramach olglenego przedziatu toleranciji. Cechy materiatowenebntow budowli musz
by¢ jednorodne i wykazywabliska zgodng¢

z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekracz& dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedh w petni zgodne z DokumentacpProjektove lub SST, i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresientaweealizacji Kontraktu zado zakaczenia i
odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymanastniejcych obiektow (jezdniesciezki
rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akrésvania
realizacji kontraktu, ado zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Roboty na przebudowywanym odcinku drogi krajowe@8rwykonywane dda etapami, przy zagzonej Szerokeci
istniejacej jezdni (pod ruchem) oraz ograniczonejdiiosci, a take w przypadku remontdéw przepustdéwacsterokdcia
jezdni — ruch pojazdéw poprzez objazdy — zgodrpeagektem organizacji ruchu na czas budowy.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje d¢daie utrzymywd tymczasowe uegizenia zabezpieczgie w tym: ogrodzenia, pgsze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcészelkie innesrodki niezledne do ochrony Rob6t, wygody spotecimia
innych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzieh i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jestri@odzowne ze
wzgledow bezpieczistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge lyda akceptowane przezdpniera.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddb wyraznie oznakuje teren budowy, w
spos6b uzgodniony z zgnierem.



Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digagzlow i maszyn pracagych przy realizacji robét, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnionyzyiterem

Fakt przysipienia do Robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogzem w sposdb uzgodniony zzymierem oraz
przez umieszczenie, w miejscach isdiach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych. Tablice informacyjieda
utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji Robét.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje Size jest whczony w Cen Kontraktow.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot
Wykonawca ma obowrek zna& i stosowd w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy datg ochronysrodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Rob6t Wykonawceathzie:
a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie; slo przepiséw
i norm dotycacych ochronysérodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oragldie unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla osob lub wiasrioi spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych we¢pestivie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgld na:

1) Lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopémdg diojazdowych
2)  Srodki ostr@noici i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnyctapytiub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c)mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepiséw ochrony przeciwparowe.

Wykonawca hdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanterdaz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miebakah i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dila sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisa
i zabezpieczone przed dgstm os6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoiarem wywotanym jako rezultat realizacji Robot albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie oeséniu wikszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyde do Robét &da mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez upravgniednostk,
jednoznacznie okéjace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@srodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Rob6t, azpkaiczeniu Robét ich szkodlivié zanika (np. materiaty
pylaste) mog by wzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawigy powinien otrzyma zgod: na wycie tych materiatbw od wégiwych organéw administracji
panstwowe;j.

Jereli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnieSpecyfikacjami, a ichaycie spowodowalo jakiekolwiek
zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamauwyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wladzedacych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca rapevtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenier
tych instalacji i urzdzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezepwzasow dla wszelkiego rodzaju Rob6t, ktore mhayc
wykonane w zakresie przefnia instalacji i urgdzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadénmzyniera i wiadze lokalne o
Zzamiarze rozpoezia Robot.



O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalAgjkonawca bezzwlocznie powiadomizimiera i zainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspoipracowat dostarcamj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu maapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wizzkua instalacji na powierzchni ziemi i giizen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezagéapcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglanmieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposéb
powodujcy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenibudawy
mieszkaniowej w gsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatédig

Inzynier bkedzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych palmy Wykonawg a wiacicielami
nieruchomdci i dotyczicych korzystania z wiasio i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irkynier ani Zamawiajcy nie kedzie
ingerowat w takie porozumienia, o ile niedh one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen 0si pojazdow

Wykonawca kdzie stosowasie do ustawowych ogranicaeraciskdw osi na drogach publicznych przy transparateriatdw

i wyposaenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszealléelzdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadndymiaych) i o kadym takim przewozie dalzie powiadamiat
Inzyniera. Ireynier maze polect, aby pojazdy nie spenigje tych warunkéw zostaly usete z terenu budowy. Pojazdy
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dala dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w offrie terenu
budowy i Wykonawca diizie odpowiadat za naprawszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodnie

Z poleceniami layniera.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy
Podczas realizacji Rob6t Wykonawcgibie przestrzedgaprzepisdw dotyceych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczeg6lnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdaowviaz nie spetniagych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie usgzenia zabezpieczge, socjalne oraz sgitzi odpowiedm odziez dla
ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie otazdpewnienia bezpieardwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrkane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i &
uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot
Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochr@nRobot i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do Robo6t od Daty
Rozpoczcia do daty wydania Potwierdzenia Zakpenia przez kyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymamiénmo by prowadzone w taki sposéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowsgdgin stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie igniera powinien rozpogz Roboty
utrzymaniowe nie piej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wkadze centram@jscowe oraz inne przepisy i wytyczne,
ktore g w jakikolwiek spos6b zwizane z Robotami idolzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tgcdw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia Robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dolzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszdikizlymaga

prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych adzer lub metod i w sposob gty bedzie informowa Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obeizenia

i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowychrye Wykonawca, z wygkiem

przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wy&oia projektu lub specyfikacji dostarczonej pragzhiera.

1.5.13. Réwnowanosé norm i przepisébw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotywane &onkretne normy lub zbiory przepisow, ktore spmtnnajp materialy, wytwornie i
inne zapasy dmace przedmiotem dostaw, oraz Roboty do wykonanidadania, stosowasig beda obowhzujace przepisy
najnowszego wydania lub wydania poprawione édigonorm i zbioréw przepiséw, chybie w Kontrakcie stwierdzaesivyraznie
co innego. Tam, gdzie te normy i zbiory przepisoajaraharakter ogélnokrajowy, lub odnassic do konkretnego regionu, zosgan
przyjete inne obowdzujace normy, ktére zapewnigjykonanie na zasadniczo rownym lukekgzym poziomie ri wymagany
przez wczéniej wyszczegoélnione normy i zbiory przepiséw podrunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i zatwierdzera
pismie przez layniera.

Ré&znice pomedzy wyszczegdlnionymi normami a ich proponowanyamznnikami musgby¢ doktadnie odnotowane naspiie
przez Wykonawg i przediaone Irzynierowi co najmniej na 28 dni przed glaczekiwanego przez Wykonagvzatwierdzenia ich



przez Iyniera. W przypadku gdy kgnier stwierdzi,ze zaproponowane zamienniki nie zapewniajykonania na zasadniczo
rownym poziomie, Wykonawca zastosujedd norm wyszczegodlnionych we wénej wspomnianych dokumentach.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&dd

0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkma terenie budowyela uwazane za wlasngé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowzany jest powiadoniilnzyniera i posipowa zgodnie z jego poleceniami.zéé w wyniku tych polecé
Wykonawca poniesie koszty i/lub wypia op&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z Zamawagym i Wykonawea
ustali wydtenie czasu wykonania robo6t iflub wysékdwoty, o ktdg nalery zwigkszye cerg kontraktov.

2. Materiaty

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym awgkstaniem jakichkolwiek materiatdbw przeznaczonyii Robét
Wykonawca przedstawi szczegbtowe informacje datgezroponowanegerddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatow i odpowiedni@viadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prizegniera.

Zatwierdzenie partii (e#ci) materialtdbw z danegdrodia nie oznacza automatycznies wszelkie materialy z danegoddta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z dopuszczonegumita w
sposob cigly spetiaj wymagania Szczeg6towych Specyfikacji Technicznyatzasie pogpu Robét.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnanych wiadz na pozyskanie materiatdw z jakichkolwigdet
miejscowych wdczapc w to zrédla wskazane przez Zamawi@ggo i jest zobowrzany dostarcZy Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpogaem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentagawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowammzez siebie
metod: wydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktaza spetnienie wymagalosciowych i jakdciowych materiatow z jakiegokolwiektddta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zawéne z dostarczeniem
materiatéw do Robot.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu ukopdw i miejsc pozyskania piaskwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane
przy zasypce i rekultywacji terenu po vkaeniu Rob6t po uprzednim uzgodnieniu z odpowiedmmdem publicznym.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéwl erenie Budowy lub z innych miejsc wskazanyckomtrakcie lgda
wykorzystane do Robot lub odwiezione na odkiad edednio do wymagéa Kontraktu lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyiniera, Wykonawca niechzie prowad# zadnych wykopéw w olgbie Terenu
Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegolnione antakcie.

Eksploatacjerddet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi ok@awjacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadage wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i Zone w miejscu
wskazanym przez #yniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych rob6tzrte dla ktérych
zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zogtamipowiednio przewarfoiowany (skorygowany) przeziyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoeaawykonuje na wtasne
ryzyko, liczac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewilumazliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie @gragyciem tego
materiatu, albo w okresie diszym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie adgmaganych przez hyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ p&zniej zmieniany bez zgody igniera.



2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane nedyerilo czasu gdydila one uyte do roboét, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaty swyakas¢
i wtasciwosci i byly dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdab zlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zompavanych przez Wykonawd zaakceptowanych
przez Irkyniera.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatéw

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projekteelu sprawdzenia zgodéwm stosowanych
metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatdogy by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich églavosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatéw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier kedzie przeprowadzat inspekojvytwérni beda zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewniapwspoiprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw wsiezarzeprowadzania
inspekcji,

b) Inzynier kxdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow
przeznaczonych do realizacji Kontraktu,

¢) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie naleacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekcji i bade tych miejscach

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowtany do uaywania jedynie takiego spsmi, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu nkoja
wykonywanych Robo6t. Spgz uzywany do Robdét powinien Kyzgodny z ofest Wykonawcy i powinien odpowiadapod
wzgledem typdw i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji Robot, zaakceptowanym przezytniera;
w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadamislokngmi w Dokumentaciji
Projektowej, SST i wskazaniachzimiera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania Robdt ma byitrzymywany
w dobrym stanie i gotovgai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska
i przepisami dotyccymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopie doientéw potwierdzagych dopuszczenie spta do wytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jereli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidojozliwos$é wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych Robotach,
Wykonawca powiadomi ktyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego alkagipprzed ayciem sprztu. Wybrany spra, po
akceptacji layniera, nie mae byt p&niej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw Kontraktu, zost@nzez Irzyniera
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4. Transport

Wykonawca stosowéasic bedzie do ustawowych ogranicz@bchzenia na 6 przy transporcie materiatdw (spta) na i z terenu
Robot. Uzyska on wszelkie niegine zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowsdankéw i w sposob ity bedzie o

kazdym takim przewozie powiadamialAyniera.

Wykonawca jest zoboazany do stosowania jedynie takiglhdkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na jaké wykonywa-

nych Robét i wiéciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu dilzie zapewniaprowadzenie Robét zgodnie z zasadami @&rgymi w Dokumentac;ji
Projektowej, SST i wskazaniachzimiera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadag warunkom dopuszczalnych afigh na osie mog by¢ uzyte przez Wykonawe pod
warunkiem przywrécenia do stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt Wydkany.

Wykonawca kdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. Wykonanie robét



5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rdalyitdnie z Kontraktem, oraz za jakozastosowanych materiatow i
wykonywanych Robét, za ich zgodidoz Dokumentagj Projektovs, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji Rairéiz
poleceniami Iayniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \gs$ti wszystkich elementéw Robét
zgodnie z wymiarami i kdnymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymaipémie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kHu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu Robét zostajesli wymaga tego
bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonagwa whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Rob6t lub wyznaczenia wy&okwrzez Iryniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziditiaza ich
dokiadndc.

Decyzje Irkyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materialtdw i elementBebét leda oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projeképiw SST,

a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyztiynier uwzgkdni wyniki bada& materiatdw i Rob6t, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz
inne czynniki wplywajce na rozwzam kwestt.

Polecenia layniera keda wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymarzez Wykonawg
pod grdba zatrzymania Robat. Skutki finansowe z tego typdnosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)
Do obowiazkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobagyiiera programu zapewnienia jakg w ktérym
przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Rohatliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraijwykonanie
Robdt zgodnie z Dokumentadprojektova, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymezlrzyniera.
Program zapewnienia jad@ bedzie zawieré
a) cz:$¢ 0golm opisupca:

- organizag wykonania Rob6t, w tym terminy i spos6b prowadadRobot,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdét,

- sposob zapewnienia bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegdlnych elementéw Robdt,

- system (sposob i procedyproponowanej kontroli i sterowania jake wykonywanych Robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriunashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlégprowadzenie badg

- sposob oraz formm gromadzenia wynikdw badlalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych a take wychganych wnioskoéw i zastosowanych korekt w procesifiriologicznym, proponowany
sposob i forma przekazywania tych informacji Kierownikowi Projakt

b) cz$¢ szczegbltow opisupca dla kadego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techwmzroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i adzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz udzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipisizy,
kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedhuth wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i proceddrpomiaréw i bad& (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania mieszanek i wykonywania
poszczeglinych elementéw Robét,

- sposoOb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgni wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoéci Robot

Celem kontroli Robétduizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamiaby osigna¢ zatazom jakas¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok Rob6t i jakdci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie
i wszystkie uradzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier maze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowania,
ze poziom ich wykonywania jest zadowatyy.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz Robét zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze
Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej i SST.



Minimalne wymagania co do zakresu bad#ch czstotliwos¢ s3 okreSlone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takneslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznya
zapewnt wykonanie Rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projelkdwiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i sprat badawczy posiadgj
wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okgéjacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnicciach dotycacych uradzen
laboratoryjnych, spkgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelutebod badawczych. Zeli niedocagnigcia te lzda tak
powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Robdt badanych materiatow i
dopuci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsunite i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materiatow.

Wykonawca ma obowzek przedktadania Kierownikowi Projektu spmazonych przez siebie recept do zatwierdzenia.
Recepty powinny bydostarczane wraz z prébkami materiatdw wdlach wystarczagych do wykonania niezdnych
bada.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lagateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek
Probki lzda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania pratygdatych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji radgy¢ z jednakowym prawdopodolfistwem wytypowane do bafla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca dilzie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudatpliwosci co do
jakaosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z wkasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensséeuek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez kyniera. Prébki dostarczone przez
Wykonawe; do badé wykonywanych przez liyniera lgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zashweny
przez Ireyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp, gdy normy nie obejmyj
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeegbe przez
Inzyniera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ftyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykoagevzedstawi na finie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada
Wykonawca bdzie przekazywaKierownikowi Projektu kopie raportow z wynikamidsa jak najszybciej, nie giej jednak ni
w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakn

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzagdiug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pahnia probek i badania
materiatdbw uzrédia ich wytwarzania, i zapewniona mgdhie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Waikoy i
producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrolblbbt prowadzonego przez Wykonawbedzie ocenia zgodndé
materiatow i Robét z wymaganiami SST na podstawirikdéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier ma obowizek pobieré probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt. Odbior
poszczegoblnych asortymentow robét odb§sia bedzie na podstawie wynikéw balaykonanych przez niezalee
laboratorium reprezentage Inzyniera.

Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to tiynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu
laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatiatn badd, albo oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatdbw i Robo6t z DokumentacpProjektovs i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrhylub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zoatarzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje



Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieaztwa, wykazujcy ze zapewniono zgodiké z kryteriami technicznymi okénymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych orazéeaych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngei z:
* Polsky Normy lub
» aprobaj techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie s objcte certyfikacy
okreslona w pkt 1. i ktére spetniajwymogi Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty veymagane przez SST, A4da partia dostarczona do Robédbie
posiada te dokumenty, okiajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadéd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w raatezgby poparte wynikami badla
wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badeda dostarczone przez Wykonagisierownikowi Projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiovgazujacym Zamawigjcego

i Wykonawe; w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budoaykdica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzignaa
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ob@ujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na higco i beda dotyczy¢ przebiegu Robo6t, stanu bezpietsteva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonalszap podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiskazdowego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku chronologicznym,
bezparednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zakczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebtda oznaczone kolejnym numerem azzgnika i opatrzone daf
podpisem Wykonawcy i kryniera.

Do Dziennika Budowy naly wpisywa& w szczegolnéci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia j&kbi harmonograméw Robot,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementéw Robdt,

- przebieg Robét, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w Robotach,

- uwagi i polecenia loyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robét zanil@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych
i ostatecznych odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robét podlagggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zvgzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania Robdt,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczce jakdgci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przepmdzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementoéw budowli zgudm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robat.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowgda przedidone Kierownikowi Projektu do
ustosunkowania &i

Decyzje Irkyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagpig zaznaczeniem

ich przygcia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujeyniera do ustosunkowania sProjektant nie jest jednak stepontraktu i nie
ma uprawnié do wydawania poleééNykonawcy Robdét.



(2) Ksigzka Obmiaréw

Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pgsti kazdego

z elementéw Rob6t. Obmiary wykonanych Robét praspoza si w sposéb aiglty w jednostkach przgfych w Przedmiarze
Robét i wpisuje do Kgizki Obmiaréw .

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoolub certyfikaty zgodnici materiatdw, orzeczenia
0 jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidlan Wykonawcy lada gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia j@kdokumenty te stanowzahczniki

do odbioru Rob6t. Winny liyudostpnione na kade zyczenie Iiyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczegsbprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nagtijace dokumenty:

a) pozwolenie na realizactadania budowlanego,

b) protokoly przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawsy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robdt,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy &g przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpamitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodugdjeatychmiastowe odtworzenie w formie przewidzignawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Idyniera i przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.
7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét
Obmiar Rob6t kdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Dogntacy Projektows i SST, w jednostkach
ustalonych w Przedmiarze Robot.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powviadniu Irzyniera o zakresie obmierzanych Roba6t i terminie iakum
co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru feda wpisane do Kaizki Obmiaréw .

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédiach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie indzi€zczegbtowych
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonaway abowizku ukaiczenia wszystkich Robét. @&ne dane zostan
poprawione wg instrukcji kiyniera na gimie.

Obmiar gotowych Robotgdzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie okigonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawinzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci Robét i materiatéw
Dlugasci i odlegtdici pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnyngida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;.

Jeli Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne doteve dla danych Robdt nie wymagaggo inaczej, obfosci beda wyliczone w ni
jako dlugd@¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowogha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami Szczeg6towych Specyfikacji Technicimy

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Roledh lzaakceptowane przezzmiera.

Urzadzenia i sprg pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJeeli urzdzenia te lub spet wymagag bada
atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweedla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robat.

7.4. Wagi i zasady wzenia



Wykonawca dostarczy i zainstaluje agzenia wagowe odpowiadap odnénym wymaganiom Szczegdtowych Specyfikacii
Technicznych. Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniaf
w spos6b eigly zachowanie doktadiéoi wg norm zatwierdzonych przezzmiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary keda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robét,
a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikagych przeprowadzaesw czasie ich wykonywania.
Obmiar Rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza grzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtiiezleda wykonane w sposoéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ghjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaizie Ksizki
Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolaczone w formie oddzielnego zeknika do Ksizki Obmiaréw, ktérego
wzOr zostanie uzgodniony zAymierem.

8. Odbidr robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, Roboty podlegapstpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi Robot zanikgjych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior Robdt zanikajcych i ulegapcych zakryciu
Odbidr Robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych Robot, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegrakryciu.

Odbiér Robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uidioviajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdinego gostRobot.

Odbioru Robét dokonuje iynier.

Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dedka Budowy
i jednoczesnym powiadomieniemzymiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak ni w ciagu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powradknia o tym fakcie byniera.

Jakda¢ i ilos¢ Robét ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie dokumentéw zawiecgch komplet wynikéw bada
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powniar konfrontacji z DokumentacProjektovs, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci Robét. Odbioru cgciowego Robdt dokonujeesivg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Raleébnuje Iriynier.

8.3. Odbidr ostateczny Robot
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania Rob6t w odniesieniu do icKdlpjakasci i wartasci.

Catkowite zakéczenie Roboét oraz gotowd do odbioru ostatecznegogdzie stwierdzona przez Wykonagvavpisem do
Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem isenfe o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny Robét nast w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowydibzac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakéczenia Robot i przggia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisja wyznacporez Zamawiagego w obecn@i Inzyniera i Wykonawcy. Komisja
odbierajica Roboty dokona ich oceny ja@kimowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafld pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrioi wykonania Rob6t z Dokumentadprojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapoina sealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw Robot zanikaych i
ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Rakapetniajcych i Robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t pekoavych lub Robét uzupetniggych

w warstwie scieralnej lub Robotach wykozeniowych, komisja przerwie swoje czydcioi ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.



W przypadku stwierdzenia przez komjsje jakaé¢ wykonywanych Robo6t w poszczegoéinych asortymentéeinacznie odbiega
od wymaganej DokumentadProjektows i SST

z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma gkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu

i bezpieczastwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszom wartas¢ wykonywanych Robo6t w stosunku do
wymaga przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm Robot jest protokédt odbioru ostatecznego Refdradzony wg.
wzoru ustalonego przez Zamawiizggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé&nastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporaizona w trakcie realizaciji

Kontraktu.

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawoldertraktu i ew. uzupetniage lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Ksizki Obmiarow (oryginaly).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batiaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnii wbudowanych materiatdw zgodnie z SST

iew. PZJ.

Opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw zaiczonych do dokumentéw odbio-

ru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towszmych (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych rob6t wiécicielom urzdzen.

9. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robdét i sieci uzbrojenia terenu.

10. Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.

ok wnN
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W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wegem przygotowania dokumentacyjnego niedab gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot

Wszystkie zaradzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Rob6t uzujagdeych wyznaczy komisja.

8.4. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychbdRa@whzanych z usumnciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.3.
,Odbidr ostateczny Robot”.

9. Podstawa ptatndci

9.1 Ustalenia Ogélne
Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednost&k obmiarowy ustalon dla danej pozyciji

Przedmiaru Robot.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvev
danej pozycji Przedmiaru Robdét.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Praiedowej kedzie uwzgédniaé wszystkie czynnéi, wymagania i
badania sktadage st na jej wykonanie, okétone dla tej Roboty w Szczegbtowej Specyfikacji Agicznej i w Dokumentac;ji
Projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robét¥obejmowa:

- Robocizr bezpdredni wraz z towarzysecymi kosztami

- Wartas¢ zwzytych Materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymuaaewentualnych ubytkdéw i transportu na

Teren Budowy.

- Wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzyseymi kosztami

- Koszty parednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z obawiljacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.



9.2 Wymagania Ogolne Szczegotowej Specyfikacji Traticznej D-M.00.00.00
Koszt dostosowaniagto Wymaga Ogolnych zawartych w Szczegoétowej Specyfikacji Airécznej D.00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrdone w w/w dokumencie, a nie wyszczegodlnione w kamyasie.

9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt organizacji ruchu obejmuje:

Koszt wybudowania przejazdow i organizacji ruchejaiuje:

(@) Opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem &ktoj i odpowiednimi instytucjami ewentualnych zmamprzekaza-
nego przez Zamawiajego Projektu Organizacji Ruchu na czas trwaniatwdnraz z dostarczeniem kopii Projektu In-
zynierowi
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodneynikajacych z posfpu Robét.

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowania pionowego drzigaz wymaganiami bezpiedatwa ruchu.

Koszt Utrzymania przejazdow i organizacji ruchujohnge:

(@) Utrzymanie oznakowania objazdu tymczasowego

(b) Oczyszczanie, przestawienie i ugeie tymczasowych oznakowagionowych, barier
i itp.

(c) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji przejazdéw i organizacji ruchu ¢imeije:

(@) Usunécie oznakowania.
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4 Roboty nieprzewidziane
Roboty nieprzewidzianeggo roboty, ktére nie mma byto przewidzié na etapie projektowania oraz takie, ktore wyniimw
trakcie realizacji robét.

W cenie ofertowej naiy uwzgkdnic¢ rezervg na roboty nieprzewidziane stan@ed uzgodniony z Zamawiagym procent
wartasci rob6t podstawowych.

Cena ofertowa stanowi sgrnvartasci rob6t podstawowych i rezerwy na roboty nieprzziane.

Rozliczenie rezerwy na roboty nieprzewidziane a@agio zakdczeniu zadania, na podstawie Protokotu Koniegzino
sporadzonego przez Wykonawe Inspektora Nadzoru oraz zatwierdzonego przez&Zeajacego. Protokét Konieczdoi
winien by zatwierdzony przed wykonaniem rob6t i spgizony w oparciu o ceny jednostkowe z Kosztorysutofeego lub
na podstawie kalkulacji w przypadku robét, na ktdieema cen jednostkowych. Roboty telwycenione w oparciu o wykaz
stawek i narzutéw za¢zony do oferty.

Zamawiajcy zaptaci Wykonawcy za faktycznie wykonane dodatxooboty z rezerwy na roboty nieprzewidziane.

W przypadku, gdy nie wyspity roboty nieprzewidziane - Wykonawca i Inspekitadzoru sporgdza Protokét Koniecznéci
0 braku tych robét, a Cetumowny umniejszy o wart& rezerwy na roboty nieprzewidziane.

10. Przepisy zwazane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlanelYDixir 89 z 25.08.1994r, poz. 414 zzpiejszymi zmianami).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002 r. waspie dziennika budowy, mor#a i rozbiorki tablicy informa-
cyjnej oraz ogtoszenia zawiegapgo dane dotyaze bezpieczsstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz.U. Nr 108 z
17.07.2002r., p0oz.953).

3. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwaicz 30.12.1994r w sprawie samodzielnych funlegjhhicz-
nych w budownictwie (Dz.U Nr 8 z 1994r., poz. 38).

4. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz 21.02.1995r w sprawie rodzaju i zakresu apnad
geodezyjno-kartograficznych oraz czydoiogeodezyjnych obowkujacych w budownictwie (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dnia
13 marca 1995r).

5. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodeziykartograficzne (Dz.U. Nr 30 z 1989r., poz. I6p&niejszymi
Zmianami).



6. Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z 05.08.1998r. w sprawier@at i kryteriow technicznych
oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanizh J. Nr 107 z 20.08 .1998r. poz.679 Zpiéjszymi zmianami).

7. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziipz.U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).

WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
D-01.01.01

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgjysymagania dotyegce wykonania i odbioru robét zavianych
z wyznaczeniem trasy drogowej i jej punktow wysakowych zwizanych z projektem ptTereny
wypoczynkowo — rekreacyjne przy jeziorach KneblovBzumitowo Radzy Chetmiiski, obib Zakrzewo.
1.2. Zakres stosowania SST
SST stanowi dokument przetargowy przy zlecaniwlizacji robo6t dla zadania wym. w 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét z@anych z wszystkimi czynidoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu wyznaczenie w terenie przebiegu traisy i punktéw wysokéciowych w zakresie i na
odcinku okrélonym w dokumentacji.

1.3.1. Wyznaczenie trasy i punktéw wységiowych
W zakres robét pomiarowych, zyganych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysa@hkowych wchodz:
a) wyznaczenie i sprawdzenie wyznaczenia sytuaggjn&vysokgciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokdciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysédiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, oclr@mh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdtyiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania @8y, punkty kierunkowe oraz patikzowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w SST D.00.00.00 ,Wymagaogbine”

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najfestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, o
dtugdsci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczona goania robét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednie; od 0,15 do 0,20 m i diugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianegrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtuge okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaEgj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diug&i od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mig dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
3.2. Sprat pomiarowy

Do wyznaczenia sytuacyjnego trasy i punktow wyseclawych naley stosowd sprzt gwarantujcy uzyskanie wymagane;j
doktadngci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1, Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy e przewoz dowolnymisrodkami transportu.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawiagicego dane zawiergje lokalizacg
i wspoirzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o0 materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne niezline do szczegdtowego wytyczenia roboét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lglach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych
trasy i reper6éw roboczych. &1y te powinny by usuntéte na koszt Zamawiagego

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowey ggodne
Z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #ia sic od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatko
wynikajace z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostamwykonane na koszt Zamawiaapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora Nadzoru oznaceasoboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplyc¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikOw pomiaréw przez tryniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatz®e czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawjo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komean dalszego prowadzenia robét, to zastare odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @iaigtowej realizacji robét naig do obowizkéw Wykonawcy.

5.2. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektovg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiaicego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentacji projektowe;.
O¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjan 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej niezenbyé
wicksze ni 3 cm. Rzdne niwelety punktdw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm
w stosunku do r&nych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatéw wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabét.

5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopOw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumeniggjojektows oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowapyzbz Irkyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naje
stosow@ w przypadku nasypdéw o wysoda@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegtéc migdzy
palikami lub wiechami nalsy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvwag. Odlegtéé ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiveia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektovs.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysa@kaowych naley prowadzé
wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.0M\@0nagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposob odbioru robot

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasgje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjefire Wykonawca przedktada Inspektorowi nadzoru.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych ositrgminktow wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualmgtyczeniem dodatkowych przekrojéw,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrmieprzed zniszczeniem i 0znakowanie utatugejodszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykaanyiev prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestyciji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowéopte, GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysak@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmg$okdciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfagdGiK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy{BgdGiK 1983.

~No o wWNPRE

ROBOTY ZIEMNE
D-02.00.01

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyexe wykonania
i odbioru liniowych rob6t ziemnych w ramach projekiTereny wypoczynkowo — rekreacyjne przy jeziorach
Kneblowo i Szumitowo RadayChetmiiski, obreb Zakrzewo.

1.2. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie mazkgjnidrogi i
obejmuj:

a) wykonanie wykopoéw w gruntach nieskalistych,

b) budowe nasypow drogowych,

¢) pozyskanie gruntu z dokopu .

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulruntu naturalnego lub z gruntu antropogeniczneginggaca
warunki stateczrizi i odwodnienia.

1.3.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona koeotrogi i skarpami rowéw.

1.3.3. Wysokdi¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.3.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza il m.

1.3.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysosbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.3.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdkgrzekracza 3 m.

1.3.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.3.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.3.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.3.10. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypotaone w obgbie pasa rob6t drogowych.
1.3.11. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania péey pot@one poza pasem robét drogowych.

1.3.12. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéwe anaych prac zwizanych z trasdrogowa.

1.3.13. Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
| = &
pds

gdzie:
M - Qestcéé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (wfy/



Pss - maksymalna ¢stas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&md optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988
[2], stwzaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§/m

1.3.16.Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okflena wg wzoru:
d

U ==%
le
gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.3.17.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéona

wg wzoru:
l, = E,
0 El
gdzie:
E:. - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszytiaggeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E. - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtornymoiggeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.3.18.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaioigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&zi podaje tablica 1.
Podziat gruntow pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypow podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinnyéhgrzez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do bydmasypow mog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko
wowczas, gdy stanowinadmiar ohjtosci rob6t ziemnych i za zezwolenienvimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwpnie kzdac nadmiarem okjosci robét ziemnych, zostaly za zgpd
Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innyminidowa nasypéw lub wykonanie
prac obgtych kontraktem, Wykonawca jest zobamany do dostarczenia rownoivee] obgtosci gruntéw przydatnych ze
zrédet wtasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypolueilone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinnyébwywiezione przez

Wykonawe; na odklad na miejsce wskazane przez Inspektorzonad

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzdem wysadzinow&zi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegolnig Jed- Grupy gruntow
nie
wiasciwosci | nostki | niewysadzinowe ypliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty |- zwietrzelina |- glina piasz- czysta zedta, glina
- Zwir gliniasta zwigzta, glina pylasta zwkta
- pospoika - rumosz - i, it piaszczys-ty, it pylasty
- piasek gruby gliniasty bardzo wysadzinowe
- piaseksredni |- zwir gliniasty |— piasek gliniasty
— piasek drobny| — pospotka - pyt, pyt piasz-czysty
- zuzel gliniasta - glina piasz- czysta, glina, glina
nierozpadowy pylasta
- it warwowy
2 | Zawartd¢
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30




<£0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarng¢

bierna H m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik

piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykéas& mazliwoscia korzystania

Z nastpujacego sprztu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (nesizia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarkiakbkip tadowarki, wiertarki
mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntspycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do
hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powini®¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddeghoansportu. Wydajnié srodkow transportowych powinna by
ponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntuerizdu).

Zwigkszenie odleghri transportu ponad waloi zatwierdzone nie ni@ by podstavwy roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkszone odlegiei nie zostaly wczaiej zaakceptowane naspiie
przez Ireyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Doktadnaé¢ wykonania wykopow i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pésyod osi projektowanej nie powinny dwicksze ni + 10
cm. Ré&nica w stosunku do projektowanychkednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cm i -3 cm. Szeroké gornej
powierzchni korpusu nie me r@&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm, a krawdzie korony drogi nie
powinny mie wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozri¢ sig od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie powinny przekraczalO cm przy pomiarze fat3-metrova, albo
powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urgdzen, stanowicych elementy systeméw odwada@jch, ugtych
w dokumentac;ji projektowej, Wykonawca powinienleowymagaj tego warunki terenowe, wykofa
urzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abeabot ziemnych tak, aby zabezpieczy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeoa ma obowizek takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby
powierzchniom gruntu nadawav catym okresie trwania robét spadki, zapewgtiajprawidtowe odwodnienie.

Jeeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggmawodnieniu, ktore spowoduje ich dlugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt
bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zan@gyeego za te czyniioi, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istniglych zbiornikbw naturalnych i ugdzeh odwadniagcych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ugliia¢ jego prawidtiowe odwodnienie w catym okresie trveamdobot
ziemnych. Wykonanie wykopow powinno pgstwa w kierunku podnoszeniagshiwelety.



W czasie rob6t ziemnych nale zachowé odpowiedni spadek podiny i nad@& przekrojom poprzecznym spadki,
umazliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentagibjektowej nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien bymniejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 2% w przypadku gruntéw
niespoistych. Naley uwzgkdni¢ ewentualny wplyw kolejnixi i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykeamia
innych rqbét na spetnienie wymageotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobét ziemnych.

Zrédta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopdw, nate uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe naley odprowadzt poza teren pasa robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledentoli zgodndci z wymaganiami specyfikacji okdlenymi w pkcie
5 oraz z dokumentagprojektovs.

Szczeg6la uwag: nalezy zwréci na:

- wtasciwe ucie i odprowadzenie wod opadowych,

- wtasciwe ucie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania rob6t

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jakowykonania rob6t ok&gono w pkcie 6 SST D-02.03.01.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢alf.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokai korpusu | Pomiar tdma, szablonem, fat o dlugadci 3 m i
ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m ng

2 | Pomiar szerokei dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow tukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<RLOO m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktore bugwatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar rownéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar réwnéci skarp

=)

7 | Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem ezinych w odsipach co 200 n
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach wtpliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty  Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroka¢ korpusu ziemnego nie e r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 10 cm.
6.3.3.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sig od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.4.R6wnac¢ korony korpusu

Nieréwndici powierzchni korpusu ziemnego mierzone, #dmetrows, nie mog przekracz& 3 cm.

6.3.5.Spadek podizny korony korpusu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spwwmy przez pomiar niwelatorem ednych
wysokasciowych, nie mae dawa roznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm
lub +1 cm.

6.3.8.Zageszczenie gruntu



Wskanik zag;szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z zalponym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntdla Ktorych nie ména okréli¢ wskanika zagszczenia naley okresli¢
wskaznik odksztatceniay) zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitasodrzucone.
Jeli materiaty nie spetniage wymaga zostarn wbudowane lub zastosowane, to na polecerigniera Wykonawca wymieni
je na wid@ciwe, na wlasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazujwigksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny dy
ponownie wykonane przez Wykonagwea jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier ma@ze uzng wady za nie majca zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiedkgotracen za obniom jakasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarawjest nf (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&a6/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 9. Zakres czynrigi objetych cen jednostkow podano w SST D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. O#temia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébektgw

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie &apici biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moduadksztalcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie ptyt

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkdka zagszczenia gruntu

WYKONANIE NASYPOW
D-02.03.01

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyege wykonania i odbioru
nasypow w gruntach kategorii I-1l w zaziku z: Tereny wypoczynkowo — rekreacyjne przy jeziorach
Kneblowo i Szumitowo, olgb Zakrzewo.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna pogh jako dokument przetargowy i kontraktowy przgcaniu i realizacji
robét zwhzanych z przedsivzicciem budowlanym wymienionym w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot ziemnych w czasie redlipeedse-
wziecia budowlanego wymienionego w pkt. 1.1 i obejmuykonanie nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nasyp — budowla ziemna wykonana pajpowierzchni terenéw obdoie pasa drogowego.



1.4.2. Wysoké¢ nasypu — rénica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczona w osi nasypu,

1.4.3. Wskanik zag;szczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

| = &

° pds
gdzie:
M - Qestcéé objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (wfy/
s - maksymalna ¢stas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgogwod optymalnej, zgodnie

z PN-B-04481:1988 [2], shaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§/m
1.4.4. Podstawowe okilenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudev SST D-02.00.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materialy do nasypow

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypéwipoy spetnig wymagania okrdone
w PN-S-02205 :1998 [4].

Wyboér gruntéw do wykonania nasypéw korpusu drogvip@en by dokonany po przeprowadzeniu badaborato-
ryjnych i stwierdzeniu czy speinigpne wymagania okéone w powyszej normie.

Grunty przeznaczone do wbudowania w nasyp powiraygka akceptagj Inzyniera po przedizeniu bada labora-
toryjnych okrdlonych w niniejszej specyfikaciji.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okreSlono w SST D.00.00.00 pkt 3.
3.2. Dobér spratu zageszczapcego
Do zagszczania nasypOw naleuzywac:
- walce wibracyjne,
- walce statyczne,
- ubijaki,
- ptyty wibracyjne.
Sprzt do zagszczania powinien ldyzatwierdzony przez kyniera.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-0210pkt 5.
5.2. Wykonanie nasypow
5.2.1. Przygotowanie podipa w obrebie podstawy nasypu

Przed przysipieniem do budowy nasypu najew obrbie jego podstawy zakiozy¢ roboty przygotowawcze oksie-
ne w Dokumentacji Projektowej oraz wchade w zakres prac przygotowawczych.

5.2.2. Zagszczenie gruntu i nénosé w podiozu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskaznik zag:szczenia gruntéw rodzimych, zaleg@jch w strefie podiza nasy-
pu, do g¢bokasci 0,5 m od powierzchni terenu.zédi wartas¢ wskaznika zagszczenia jest mniejszaznbkreslona w tablicy 3,
Wykonawca powinien dagci¢ podiaze tak, aby powssze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartaici wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie magby¢ osagnigte przez bezpmednie zagszcza-
nie podiaa, to naley podp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podé&n umaliwiajace uzyskanie wymaganych watowskaz-
nika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne warkei wskaznika zagszczenia dla podia nasypow do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu



Kategoria ruchu

Nasypy o wy- KR1-KR2
sokaici

Minimalna wartd¢ Is

do2m 0,95

ponad 2 0,95

Dodatkowo mana sprawd#i nosnos¢ warstwy gruntu podiea nasypu na podstawie pomiaru wtérnego modutu dalkcenia
E. zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

5.2.3. Zasady wykonania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzeczneggofilu podiwznego, ktére okrdono w
dokumentacji projektowej, z uwzglinieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpazez Irzyniera.

W celu zapewnienia statecZeonasypu i jego rownomiernego osiadania nalgrzestrzeganastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa metod, warstwowa, z gruntéw przydatnych do budowy nasypéw. Nasypyipny by wzno-
szone robwnomiernie na catej szeréio

b) Gruba¢ warstwy w stanie lknym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu i speu uzywanego
do zagszczania. Przysgpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzeoasipi¢ dopiero po stwierdzeniu przezzymie-
ra prawidiowego wykonania warstwy poprzedniej.

c¢) Grunty o rénych wtaciwoséciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o jednakowej grédiaa catej szeroko-
§ci nasypu. Grunty spoiste najewbudowywa w dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy nasyp

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego aglevbudowywd poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnegespotczyn-
niku K;0< 10° m/s) ze spadkiem gérnej powierzchni okoto #%%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskiadgk po-
winien by obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuedppdwinien by jednostronny, zgodny z jego pochyleniem.
Uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniesiwia¢ lokalne gromadzeniecsivody.

e) Goérr, warstwe nasypu, o grubei co najmniej 0,5 m naly wykona& z gruntdw niewysadzinowych, o wskaku wodo-
przepuszczalnmi K= 6 % 10 °m/s i wskaniku réznoziarnistéci U = 5. Jeeli Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich
witasciwosciach, Ireynier maze wyrazé zgod: na ulepszenie gornej warstwy nasypu poprzez gtabg cementem, wapnem
lub popiotami lotnymi. W takim przypadku jest koczme sprawdzenie warunkudmasci i mrozoodpornéci konstrukcji na-
wierzchni i wprowadzenie korekty, polegegj na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

f) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych arazerenach zalewowych dolne warstwy nasypu, bagciico najmniej
0,5 m powyej najwyzszego poziomu wody, nalg wykona z gruntu przepuszczalnego.

g) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinligth bezzwtocznie wbudowany w nasypzynier maze dopyci¢ cza-
sowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jego zaleezenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2.4. Wykonanie nasypéw nad przepustami

Nasypy w obgbie przepustow naky wykonywa: jednoczénie z obu stron przepustu z jednakowych, dobrzeszag
czonych poziomych warstw gruntu.

5.2.5. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istnigiego nasypu natg wykonywa w jego skarpie stopnie o szergkbdo 1,0 m. Spadek gornej
powierzchni stopni powinien wyna@s#t%+1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Woyciecie stopni obowizuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przylebtgezsci nasypu, wykonanych z grun-
tow o r&znych wiaciwosciach lub w rénym czasie.
5.2.6. Wykonywanie nasypow w okresie deszczéw

Wykonywanie nasypéw natg przerwd, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza waid dopuszczaly to znaczy jest
wieksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nienmalktad@ nastpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadziw sposéb mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyraigie z wapnem palonym albo hydra-
tyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym gagéhiem, poszczegodlne jego warstwy oraz korongpinago
zakaiczeniu robét ziemnych powinny bydwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia.

W okresie deszczowym nie najepozostawid nie zagszczonej warstwy do dnia ngghego. Jeeli warstwa gruntu
niezagszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca ni¢ e stanie osuszyjej i zags$ci¢ w czasie zaakceptowanym
przez Irkyniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.2.7. Zagszczenie gruntu



a) Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaniu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem sgprzodpowiedniego
dla danego rodzaju gruntu oraz wmijacych warunkow.

b) Roziazone warstwy gruntu natg zag:szcza od kravedzi nasypu w kierunku jego osi.

¢) Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz lioglprzegé maszyny zagszczajcej zaleca siokresli¢ daswiadczalnie dla
kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny.

e) Wilgotnag¢ gruntu w czasie zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej, z tolerangjod -20% do+10% jej
wartdsci. Jezeli wilgotnas¢ gruntu jest nisza od wy 0 wigcej niz 20% jej wartdci, to wilgotng¢ gruntu naley zwigkszy
przez dodanie wody. Jeli wilgotnos¢ gruntu jest wysza od w, 0 wiecej niz 10% jej wartdci, to grunt nalgy osuszy stosu-
ja metody mechaniczne lub chemiczne. Spos6b osusgewimien by zaakceptowany przezAyniera.

5.2.8. Wymagania dotycgce zagszczania
W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, gsagzenie warstwy natg okresla¢ za pomog oznaczenia
wskanika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rhoddksztatcenia.

Kontrole zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego inggo modutu odksztatcenia, okienych zgodnie
z norny PN-S-02205:1998 [4], nalg stosowa tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktérycterest maliwe okreslenie
wskaznika zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 [9].

Wskaznik zagsszczenia gruntdow w nasypach, atoey wedtug normy BN-77/8931-12 [9], powinien ndejaszero-
kosci korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartxi wskaznika zagszczenia gruntu w nasypach

Kategoria ru-

Strefa nasypu chu
KR1-KR2
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu dogokasci 0.07
od powierzchni robét ziemnych 0,2 do 1,2 m
Warstwy nasypu na gbokasci od powierz- 0.95

chni rob6t ziemnych poagj 1,2 m

Jako zasipcze kryterium oceny wymaganego gsarzenia gruntow, dla ktérych trudne jest pomieiezevskanika
zagszczenia, przyjmuje siwartas¢ wskaznika odksztatcenia bkreslonego zgodnie z norgPN-S-02205:1998 [4].

Wskaznik odksztatcenia nie powinien &yiekszy ni:
- dlazwiréw, pospotek i piaskéw
2,2 przy wymaganej warfoi 1s=>1,0,
2,5 przy wymaganej warfoi 1s<1,0,
- dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiernym wazianiu (pytéw, glin pylastych, glin zwktych, itébw — 2,0,

- dla gruntdéw ranoziarnistych Zwiréw gliniastych, pospotek gliniastych, pytow pmagystych, piaskoéw gliniastych, glin
piaszczystych, glin piaszczystych zalych) — 3,0,

- dla narzutow kamiennych, rumoszy — 4,

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgs, to Wykonawca powinien spulchni
warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtérnie zagci¢. Jeeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje
uzyskania wymaganego wskaka zagszczenia, Wykonawca powinien uadrwarstwe i wbudowa nowy materiat, o ile In-
zynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidlowemgagszczenia warstwy.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 pkt 6.

6.2. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow

6.2.1. Rodzaje bada i pomiaréw



Sprawdzenie jakei wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgédnp wymaganiami okigonymi w pktach
2,3 oraz 5 niniejszej specyfikacji i w dokumentgupjektowej.

Szczeg0la uwag; nalezy zwrdck na:
- badania przydatdoi gruntéw do budowy nasypow,
- badania prawidtowdei wykonania poszczegdélnych warstw nasypu,
- badania zagszczenia nasypu,

- pomiary ksztattu nasypu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-00.00k00.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nf (metr szécienny).
Objetos¢ nasypOw kdzie ustalona w metrach $zeennych na podstawie obliaze przekrojéw poprzecznych,
W oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom guymo usuniciu warstw gruntéw nieprzydatnych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w SST D-00.00.00 pkt 8

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmasypdéw obejmuje:
- prace pomiarowe,
- oznakowanie robdét,
- pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego @jspie i zatadunek n&odki transportowe,
- transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejateidowania,
- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
- zag:szczenie gruntu,
- profilowanie powierzchni nasypu, rowéw i skarp,
- wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,
- rekultywacg dokopu i terenu przylegtego do drogi,
-odwodnienie terenu robot,
- wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, acpast ich rozebranie,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. O#temia. Symbole. Podziat i opis
gruntow
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probrektgw
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie &apici biernej
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu



PROFILOWANIE
| ZAGESZCZANIE PODLO ZA
D-04.01.01

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikaghhicznej (SST)aswymagania dotyegce wykonania i odbioru
robot zwizanych z profilowaniem i zggzczaniem podi@ pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni w ramaabjgitu
~rereny rekreacyjno-wypoczynkowe przy jeziorachi{owo i Szumitowo, obb Zakrzewo”

1.2. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robo6t z@anych
z profilowaniem i zagszczaniem podi@ po uprzednim wykonaniu robét ziemnych (wykopow
i nasypéw) do utzenia konstrukcji nawierzchni.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podt powinien wykazasie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— roéwniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie profilowa-
nia podi@a z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigimgstopadle do kierunku pracy maszyny,
— walcow statycznych, wibracyjnych oraz ptyt wibragygh.
Stosowany spkz nie maze spowodowa niekorzystnego wptywu na wideiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robé6t

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania profilowania i zagzczenia podiea bezpérednio przed
rozpoczciem robo6t zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witeejsze przysipienie do wykonania profilowania i
zag:szczania podia, jest maliwe wytacznie za zgog Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie® powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni podéonaley sprawdzt, czy istniejice rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca i aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmnien®
wyzsze nk projektowane rgdne podiaga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w podiai przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckrpodtaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy
grunt spetniaicy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania wymaganychdych
wysokdciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskaznika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiea naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny sposéb zaakceptowany przezyhiera.



Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podima naley
kontynuowd do osignigcia wskenika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiisk zag;szczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (l)

Strefa korpusu Ruch giki
i bardzo c¢zki
Gorna warstwa o gruioi 20 cm 1,00

Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od powierzchni poziio

1,00

Wilgotnaos$¢ gruntu podtéa podczas zagzczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod
-20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do ukladania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczyodtaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rzahie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez/hiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiajnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania w czasie robo6t
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6éw dotycacych cech geometrycznych i z@gczenia koryta i
wyprofilowanego podtza podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wyprofilowanego podia

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szerokéc¢ koryta 5 razy na wykonywanym odcinku drogi
2 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 5 razy naidym odcinku drogi

4 | Spadki poprzeczne 5 razy na na wykonywanym odcinku
€0 100 m

5 | Rzdne wysokéciowe
Uksztaltowanie osi w €0 100 m dla pozostatych drég

6 planie”
7 Zageszczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$at@nia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)
Szeroka¢ profilowanego podtza nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o vécej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.RO6wnai¢ profilowanego podiza

Nieréwndici podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie z normBN-68/8931-
04 [4].

Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndici nie mog, przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne



Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentagcprojektow z toleranci =
0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mae by przesungta w stosunku do osi projektowanej aogj niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub wtcej niz + 5 cm dla pozostatych drdg.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagiszczenia wyprofilowanego podia okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bynniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporéwnanie warteci modutéw odksztalcenia, to waéto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztécerkrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna by
wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiaa powinna by
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od gdkrg/ch w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delmgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gszrzenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésyniedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowve jest nt (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego pzalto

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd@ST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purétiaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiardw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamig;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezwilgotnaci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obeaizenie ptyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réfenmawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkdka zagszczenia gruntu



PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

D.04.04.02.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaathtécznej (SST) swymagania dotyee wykonania i odbioru
rob6t zwhazanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanegbilzowanego mechanicznie w zwku z projektem
»rereny wypoczynkowo-rekreacyjne przy jeziorachi{owo i Szumitowo”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna poghu jako dokument przetargowy i kontraktowy przgcniu i realizacji
robot zwizanych z przedsivzicciem budowlanym wymienionym w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych
z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stahilanego mechanicznie grudod 20 cm wg PN-S-06102, na po-
wierzchni 290,08rmjako warstwa podbudowy.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technctogi, polegajcy na odpowiednim zagzczeniu
w optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowamegchanicznie - jedna lub ¢giej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstevnosna nawierzchni drogowe.

1.4.3. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji po-
danymi w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D00.00.00 ,Wymagania ogoje”1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamédngtabilizowanych mechanicznie powinnalkyuszywo ta-
mane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca sgalfub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziamiru wigkszych
od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé€ miedzy krzywymi granicznymi
pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1. Ks&yziarnienia kruszywa powinnadyiagta i nie mae przebiegaod
dolnej krzywej granicznej uziarnienia do goérnejykwej granicznej uziarnienia nassednich sitach. Wymiar najekiszego
ziarna kruszywa nie nie przekracza2/3 grubdci warstwy ukfadanej jednorazowo.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane metathbilizacji mechanicznej.
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@wpomocnicz (dolmg warstwe)

2.3.2. Widciwosci kruszywa
Kruszywa powinny speintawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Kruszywa famane

1 | Zawart@¢ ziarn
mniejszych ni 0,075 mm, od 2 do 10| od 2 do 1P PN_-1I35-([)§]714
% (m/m)

2 | Zawarté¢ nadziarna,% PN-B-06714
(m/m), nie wicej niz 5 10 -15 [3]

3 | Zawartd¢ ziarn PN-B-06714
nieforemnych 35 40 116 [4]
%(m/m), nie wgcej niz

4 | Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/my, 1 1 PN-B-04481 [1]
nie wiecej niz

5 | Wskanik piaskowy po
piccio-krotnym od 30 do | od30do BN-64/8931
zageszczeniu metag! lub 70 70 -01 [26]

Il wg PN-B-04481, %

6 |Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralng¢ catkowita
po petnej liczbie obrotéw
nie wiecej niz 35 50
b) scieralna¢ czesciowa PN-B-06714
po 1/5 peinej liczby 42 [12]
obrotéw, nie wgcej niz 30 35

7 | Nasikliwosé¢, %(m/m), PN-B-06714
nie wiecej niz 3 5 -18 [6]

8 | Mrozoodpornéc, ubytek
masy po 25 cyklach PN-B-06714
zamréaa-
nia, %(m/m), nie wicej 5 10 1917
niz

9 . : PN-B-06714
Rozpad krzemianowy i .37 [10]
zela- - - PN-B-06714
zawy hcznie, % (m/m), -39 [11]




nie wiecej niz
10 | Zawartd¢ zwiazkdéw

siarki w przeliczeniu na PN-B-06714
SG;, %(M/m), nie wecej 1 1 -28[9]
niz

11 | Wskanik noSnosci Wi
mie-szanki kruszywa, %,

nie mniejszy ni: 80 60 PN-S-06102
a) przy zagszczeniu 4> 120 - [21]

1,00

b) przy zagszczeniud =

1,03

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanysbchanicznie powinien wykaza
sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypmsg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewéiwytworze-
nie jednorodnej mieszanki o wilgotgd optymalnej,
- rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki

- walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lulatyicznych do zagzczania. W miejscach trudno dgsiych powinny
by¢ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagandne pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed zanieczyszcze-
niem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernyysuszeniem
i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D.0000Mymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga
Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D.04.02.01, D.04.01.01, D.02.01.01.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa dccisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza w mieszarkach gwa-
rantupcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia jednorodéa nie dopuszcza siwy-
twarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolfrasicji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powi by od razu
transportowana na miejsce whudowania w taki spcedp nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa nate rozktad@& w warstwie o jednakowej grukd, takiej, aby jej ostateczna gruiégpo za-
geszczeniu bytka réwna gruba projektowanej. Warstwa podbudowy powinna bgztazona w sposéb zapewniay osagnie-
cie wymaganych spadkoéw iganych wysokéciowych.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okréonej we-
dlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (ndetdl). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinienst& osuszony
przez mieszanie i napowietrzaniezele wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej wastd, mie-
szanka powinna ldyzwilzona okrélona iloscia wody i rbwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigaetnos¢ mieszanki
kruszywa jest wisza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalery osuszy.

Wskaznik zag;szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinielp@wviadd przyjgtemu poziomowi wskanika
nosnasci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.



5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasgipnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w dobrym stanie.zédi
Wykonawca khdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany napra-
wi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane piezuch. Koszt napraw wyniktych z niedéavego utrzymania
podbudowy obciza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoluie”6.
6.2. Badania przed przysapieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
i przedstawé wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania ¢tevny obejmowa wszystkie wiaci-
wosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Tablica 2. Czgstotliwos¢ ora zakres badaprzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanycbchmnicznie

Czestotliwosé bada
Minimalna Mak_symalna
Lp. Wyszczegolnienie bada liczba bada pg\évlljeurgghnla
na dzienne;j prz ] adw')(/:a
dzialce robo-| P yg 3;)1 d
cz6] na jedno badg-
nie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
- - - 2 600
2 | Wilgotnas¢ mieszanki
3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 n
. L dla kazdej partii kruszywa i
4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kadej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno ygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Problezyapobierg& w sposab lo-
sowy, z roztaonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badiapowinny by na bieaco przekazywane kynierowi.

6.3.3. Wilgotnd¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] (metoda ll), z toleranacj10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zaggszczenie kadej warstwy powinno odbyweasig ez do osignigcia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zaggszczenie podbudowy nale sprawdzé wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy praepadzenie bada-
nia jest niemgliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontra@ag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgken ptyto-
wych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzmiaz na 5000 R lub wedtug zaleaeinzyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidiowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztatceligjest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
E: < 22
Eq

6.3.5. Widciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bad& petnych powinny by pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszgtabilizowanego mechanicznie



Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
Réwnd¢ podtuzna w sposéb agly planografem albo cp
20 m taf, na kadym pasie ruchu
3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe €co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie* €0 100 m
7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej giraz na 400 M

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na

2000 nt
8 Naosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwdch przekrojach nazka
de 1000 m
- ugiccie spezyste co najmniej w 20 punktach na de
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@nia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw po-
ziomych.
6.4.2. Szerok& podbudowy
Szerokdé¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o vécej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.3. Réwné¢ podbudowy
Nieréwndici podiuzne podbudowy nafy mierzy¢ 4-metrove tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowy tata.
Nieréwndici podbudowy nie magprzekracz&20 mm.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukackimoy by¢ zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancgj +
0,5 %.
6.4.5. Rzdne wysokéciowe podbudowy
Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekracza 1
cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy.
Os$ podbudowy w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej egj niz = 5 cm.
6.4.7. Grubé& podbudowy.
Grubai¢ podbudowy nie me sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz +10%, -15%.
6.4.8. Nénos¢ podbudowy
- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powmi®¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie sprzyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa
z kruszywa q Wskanik za- Minimalny modut odkszta-
wskazniku | geszczeniad | Maksymalne ugicie spezy- | t-Cenia mierzony ptyi o
Wh Ni€ nie ste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy ni

niz, % 40 kN 50 kN od pierwszg- od drugiego
go obcize- | obchzenia B




nia &

60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewldciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okdlenych w punkcie 6.4 powinny By
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajasci co najmniej 10 cm, wyréwnane
i powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeréioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wkasny koszt poszeaydbudow przez spulchnienie warstwy na
petm grubai¢ do potowy szerokii pasa ruchu, do#enie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2. Niewtaciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy. Po-
wierzchnie powinny by naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni giebokas¢, zgodnie z decyazj
Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmitdgciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wigltu tych robot nagbi ponowny pomiar i ocena grudm warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlaciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli noénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezkdne do za-
pewnienia wymaganej 8pnosci, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcdtpalowy tylko wtedy, gdy zangénie nénosci podbudowy
wynikio z niewtdciwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.00.0M@0@nagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest nt (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudankruszywa tamanego stabilizo-
wanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.00\@nagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatréci podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuie:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
- sprawdzenie i ewentuajmapraw podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie epéc
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztazenie mieszanki,
- zag:szczenie rozkonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaroéw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robaét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12

Grunty budowlane. Badania prébek igrun

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartéci zanie-
czyszczé obcych



3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae nagikliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporrgi
metody bezpdredni
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartxi zanie-
czyszczé organicznych
9. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie $cieralngci w
bebnie Los Angeles
10. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamanendwierzchni dro-
gowych
11. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natur@oaawierzchni dro-
gowych. Piasek
12. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z krusstahilizowanych
mechanicznie
13. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i naefaia z tlucznia
kamiennego
14. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamientamane do na-
wierzchni drogowych
15. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie swska piaskowego
16. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mpdaksztatcenia na-
wierzchni podatnych i podia przez obeizenie piyt
17. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réehaawierzchni planogra-
femitat
18. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiareéigbodatnych ugiciomie-
rzem belkowym
19. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkiéka zagszczenia gruntu
WYKONANIE NAWIERZCHN | Z BETONOWYCH PLYT MEBA
S 05.03.23B
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej
Przedmiotem tej eZci Specyfikacji Technicznepsvymagania dotycce prowadzenia i odbioru rob6t drogowych na
zadaniu ,Tereny rekreacyjno-wypoczynkowe przy jeziorachdblowo i Szumitowo, olgb Zakrzewo’
Inne materialy i urgdzenia o parametrach odpowiagtajch tym, ktére zostaty wymienione
w specyfikacji Technicznej, Przedmiarach Robé6thdkumentacji Projektowej mag
zost& wykorzystane przy prowadzeniu przegi&iccia.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako doktiprzetargowy i umowny przy Robotach wymienionyeipunkcie
1.1.

1.3. Zakres Rob6t oftiych Specyfikagj Techniczi

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyazykonania rob6t zwizanych z wykonaniem nawierzchni drogi gminnej dogea
Szumitowo z betonowej ptyty Meba grudmd 10 cm na istni@gcej drodze gminnej . Doktadna lokalizacja i zaknes
Dokumentaciji Projektowej i przedmiaru robot.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Betonowa plyta Meba — ksztaltka wytwarzahatmnu metogd wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowawutbwéch warstwach
pofaczonych ze saptrwale w fazie produkciji.

1.4.2. Nawierzchnia kostkowa — nawierzchnia, kt@rajstwascieralna jest wykonana



Z kostek z kamienia lub z innego materiatu.

Pozostate okigenia s zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami

1.5. Ogodlne wymagania dotygze Robot —wg SST 00.00.00

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jekaykonanych Robét oraz za ich zgodéa dokumentaaj Projektova.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyge materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw podano w S 00.00.00 ,Wymagania ogoélne

2.2. Materialy do wykonania nawierzchni z ptyt Meba
Materiatami stosowanymi do budowy nawierzchni @betvej ptyty Meba, zgodnie z zasadami n/n §T s

2.2.1. Betonowa ptyta Meba gr. 10 cm

2.2.1.1. Wygid zewretrzny i tolerancje wymiarowe

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkéw. Powierzchnia gérna kostek powibgéroéwna i
szorstka, a kragdzie kostek réwne i proste, vekhiecia nie powinny przekracz&® mm.

Tolerancje wymiarowe wynosz

-dtugasé i szerokdé £2mm

-gruba¢ £3mm

2.2.1.2. Wytrzymalé nasciskanie
Wytrzymatai¢ nasciskanie betonowych ptyt Meba powinna wyriosi
-dla betonowych ptyt klasy ,50” min. 50 MPa.

2.2.1.3. Nagikliwos¢

Nasikliwos¢ betonowych ptyt Meba powinna wynésiie wiccej niz 5%.

2.2.1.4. Mrozoodporrig

Mrozoodpornéé powinna by taka, by po 30 cyklach zaniemnia i odmraania probek w 3% roztworze NacCl lub po 150
cyklach zamrzania i odmraania w wodzie zostaty spetnione jednagre nastpujace warunki:

-prébka nie wykazujegkniec i zarysowa powierzchni licowych,

-strata masy nie przekracza 5% masy,

-obnizenie wytrzymaitéci nasciskanie w stosunku do wytrzymatd prébek nie zameanych nie jest veksza n 20%.

2.2.1.5.8cieralng¢
Scieralng¢ betonowych plyt Meba okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] nie posiprzekracza
-dla brukowych ptyt Meba klasy ,50” 3,5 mm.

2.2.1.6. Szorstki
Wskaznik szorstkéci SRT sprawdzony wahadiem angielskim powinien vgghaie mniej nk 50.

2.2.2. Kruszywo
Kruszywo na podsypki do wypetnienia spoin powinno odpowigdaymaganiom norm PN-B-06711 [3] i PN-B-06712 [4].

2.2.3. Cement
Cement stosowany na podsygmementowo-piaskogvpowinien by cementem portlandzkim klasy 32,5 odpowiadgj
wymaganiom normy PN-EN 197-1 [5].

2.2.4. Woda
Woda stosowana do podsypki powinng bgmiany ,1” i odpowiadé&wymaganiom PN-B-32250 [6].

3. SPRET
3.1. Wymagania ogoélne dotygz sprztu
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Spret do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania nawierzchni z betonowej ptyt Mebavmien wykaza
sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

-betoniarki, do przygotowywania podsypki cementgui@skowej,

-wibratoréw ptytowych z ostanz tworzywa sztucznego, do ubijania tdoej piyty,

-innego drobnego spgtu zaakceptowanego przezymiera.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogolne dotygz transportu
Wymagania ogoélne dotyaee transportu podano w SST 00.00.00 ,Wymaganianajol

4.2, Transport materiatdw do wykonania nawierzchni



Ptyty betonowe magby¢ przewaone po uzyskaniu wytrzymaio betonu min. 0,3redniej wartdci wytrzymatgci badanej
serii probek. Phg betonowy transportuje sina dowolnychirodkach transportowych na paletach. Transportzigma
powinien odbywa si¢ w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemyminasortymentami
kruszywa lub jego frakcjami.

Transport cementu powinien odbyévsie w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [7].

Woda mae by pobierana z wodoggu lub dostarczana przewo/mi zbiornikami wody

(cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot

Ogolne zasady wykonywania Robét podano w SST 0000Vymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi nadzorowizimierowi do akceptacji projekt organizacji i harnagnam Robét, uwzgtiniajace
warunki w jakich wykonywanedula Roboty zwizane z wykonaniem nawierzchni z ptyty Meba.

5.2. Wykonanie podsypki
Podsypk nalezy wykona jako piaskow z kruszywa odpowiadagego wymaganiom PN-B-06712.
Grubdai¢ podsypki po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinna wynasiLO cm.

5.3. Ukfadanie nawierzchni z betonowych ptyt Meba

Piyte uktada st na podsypce w taki sposob, aby szczelingday kostkami wynosity 2.3 mm. Plynalery uklad&
ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaegagzeniu.

Po utazeniu piyt, szczeliny naly wypetnic piaskiem, a nagbnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przy
uzyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania atmej nawierzchni z ptyt
brukowych stosuje siwibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla ochrony ptyt przed udzkoiem i
zabrudzeniem. Wibrowanie najeprowadzt od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednocz@ie w kierunku
poprzecznym ksztattek. Spoiny pauizy ptytami po oczyszczeniu powinnydggodnie z DokumentacProjektova
wypetnione piaskiem na petrgrubaé ptyt. Do wypetniania spoin natg stosowa drobny, ostry piasek odpowiadeay PN-B-
06711. Betonowe piyty Meba naleuktada z zachowaniem projektowanych poztiych i poprzecznych spadkow.
Nawierzchn¢ mazna oddé do wytku bezpérednio po wykonaniu.

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jai@ Robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robdt podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

6.2. Badania przed przypieniem do Robét

Przed przysipieniem do Rob6t, Wykonawca powinien uzyska dostawcow materiatéw deklaracje zgoghmoraz wykona
badania materiatéw przeznaczonych do wykonania Riglraedstawd

ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw, zgodnie zmaganiami podanymi w pkt. 2. n/n SST.

6.3. Badania w czasie Robot

6.3.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na stwierdzeniu
zgodndci z Dokumentagj Projektove oraz pkt. 5.2. niniejszej SST.

6.3.2. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania nawierzchni z betonowych ptyt Mebaggal na stwierdzeniu zgoditd wykonania z
Dokumentagj Projektows i wymaganiami wg pkt. 5.3. niniejszej ST:

-pomierzenie szerokoi spoin,

-sprawdzenie prawidtowgi ubijania (wibrowania),

-sprawdzenie prawidtowai wypetienia spoin,

-sprawdzenie, czy przyly desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. ROwné&¢

Nieréwnaici nalezy mierzy tata 4-metrows. Nieréwndci nawierzchni mierzone zgodnie z narm
BN-68/8931-04 [8] nie powinny przekracz& mm.

6.4.2. Rzdne nawierzchni
Rdéznice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny przekra¢zalcm.

6.4.3. Szerok& nawierzchni
Szerokdé¢ nawierzchni nie mee r&nié¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.

6.4.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z DokumentacProjektows z tolerancj + 0,5%.



6.4.5. Grubé&¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigoodsypki nie powinny przekracza 1cm

6.5. Czstotliwos¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiardw dla cech geometrycznych nawierzchni ¢ ldlgba, wymienionych

w pkt. 6.4. powinna hyydostosowana do powierzchni wykonanych Rob6t. Zaseg aby pomiary cech geometrycznych
wymienionych w pkt. 6.4. byty przeprowadzone niadziej niz 2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach
charakterystycznych dla niwelety lub przekroju pmgaznego oraz wgdzie tam, gdzie poleci nadzorizymier.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w SST 00.080@nagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzclagipdnie z Dokumentagj
Projektows i przedmiarem robét.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru Robét
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w SST 00.00.§88¢ania ogoine”.

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbiér nawierzchni z ptyt Meba obejmuije:

a) odbiér ostateczny,

b) odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST 00.00.00 “Wymagagolne”.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy ptatrigi

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsoi podano w S 00.00.00 ,Wymagania
0ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platndg¢ za 1 m2 wykonanej nawierzchni nategrzyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jgkoRobo6t i materiatdw w
oparciu o pomiary i wyniki badaaboratoryjnych.
Cena wykonania Robot obejmuje:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-oznakowanie Robét,

-dostarczenie materialtéw na miejsce wbudowania,
-wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,
-utozenie i ubicie ptyt Meba,

-wypetnienie spoin piaskiem,

-przeprowadzenie niezbinych pomiarow i bada
laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczewgieralndgci na tarczy Boehmego.
2. PN-B-06250 Beton zwykly.

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondapraw.

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

5. PN-EN 197-1 Cement. Sktad, wymagania i krytegadndci dotyczice cementow
powszechnego uSytku.

6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§enoawierzchni planografem i

tata.

UMOCNIENIE POWIERZCHNI SKARP
D.06.01.01
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaathtécznej (SST) swymagania dotyee wykonania i odbioru
robot polegajcych umocnieniu powierzchni skarp w zeku z:

Terenami rekreacyjno-wypoczynkowymi przy jeziordtheblowo i Szumitowo, olgb Zakrzewo.



1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna poghu jako dokument przetargowy i kontraktowy przgcniu i realizacji
robot zwizanych z przedsivzicciem budowlanym wymienionym w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem powierzch-
niowego umocnienia skarp, elementami prefabrykowsdnya powierzchnb0 n?, w ramach realizacji przedsiziecia bu-
dowlanego wg pkt. 1.1.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Prefabrykat - element wykonany w zaktadzieeprystowym, ktéry po zmontowaniu na budowie stanamiocnienie
rowu, §cieku lub skarpy.

1.4.2. Pozostate oldienia podstawowe aszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w SST
D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogépia™1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarpetymi niniejsz SST q:
- piasek,
- cement,
- zaprawa cementowa,
- elementy prefabrykowane.

2.2.1. Piasek
Piasek powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11113:1996 [2].
2.2.2. Cement

Nalezy stosowd cement portlandzki klasy 32,5, powinien on odpaatavymaganiom PN-B-19701:1997 [4]. Skia-
dowanie cementu powinno bggodne z BN-88/6731-08 [7].

2.2.3. Zaprawa cementowa

Przy wykonywaniu umocnienia skarpy naglestosowa zaprawy cementowe zgodne z wymaganiami PN-B-
14501:1990 [3].

2.2.4. Elementy prefabrykowane

Typowymi elementami prefabrykowanymi (wg KPED) steanymi do umochienia skarp ptyty azurowe o wymia-
rach 60x40x10 cm.

Nalezy stosowd jednak elementy, ktérych wytrzymatg ksztatt i wymiary g zgodne z dokumentacprojektowva.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia skarp powinien wyléagim mazliwoscia korzystania z nast
pujacego spretu:
- ew. sprztu do podwieszania i podgjania elementéw prefabrykowanych, utatatgich uktadanie ptytarrowych na skar-
pie,
- ptyt ubijajacych,
- recznego sprgu do profilowania skarpy (grabie, topaty itp.)
- cysterny z wog pod cénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedepnych).

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagandnegj pkt



4.2, Transport materiatow
4.2.1. Transport piasku

Piasek ména przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegaajh je przed zanieczyszcze-
niem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.2. Transport cementu
Cement naley przewozé zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [7].
4.2.3. Transport elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane raa przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je
przed uszkodzeniami.

Do transportu mana przekazaelementy, w ktérych beton agimt wytrzymatai¢, co najmniej 0,75 R

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D.00MAVymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Uktadanie elementéw prefabrykowanych

Podtaze, na ktdrym uktadaneetla elementy prefabrykowane, powinnocbgag:szczone do wskaika Is = 1,0. Na
przygotowanym podtau naley utozy¢ podsyplk cementowo-piaskoavo stosunku 1:4 i gru8oi wg dokumentacji projekto-
wej i zagsci¢ do wskanika Is= 1,0. Elementy prefabrykowane najeuktada z zachowaniem spadku podhego i projekto-
wanego nachylenia skarpy. Spoiny peday ptytami naley wypenic zapravq cementowo-piaskogvo stosunku 1:2 i utrzy-
mywat w stanie wilgotnym, przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogolple’6.

6.2. Kontrola jakosci umocnien elementami prefabrykowanymi
Kontrola polega na sprawdzeniu:

- wskanika zagszczenia gruntu - zgodnego z pktem 5.2,

- pochylenia skarpy — zgodnie z projektem,

- doktadndci wypetnienia szczelin mytlzy prefabrykatami - petnagtokas¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D.00.0M@fnagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest: n¥ (metr kwadratowy) powierzchni umocnionych skarp.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D.00.00M¥magania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg gktaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatréci podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1fumocnienia skarp obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- ew. wykonania koryta,
- dostarczenie i wbudowanie materiatéw,
- ew. piekgnacja spoin,
- uporazdkowanie terenu,
- przeprowadzenie batla pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy



1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyvaturalne do nawierzchni dro-
gowych.Zwir i mieszanka

2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyvaduralne do nawierzchni dro-
gowych. Piasek

PN-B-14501:1990  Zaprawy budowlane zwykie

4. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnegtkw Skiad, wymagania
i ocena zgodrizi

5. PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Robotyaeé Wymagania i badania

6. PN-S-96035:1997  Drogi samochodowe. Popidiydo

7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyiwa

8. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane obet Elementy nawierzchni drdg,

ulic, parkingébw i torowisk tramwajowych. Kraaniki
i obrzeza chodnikowe
10.2. Inne materiaty
9. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDansprojekt-Warszawa, 1979.

10. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsjfaliowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 8DiM, Warsza-
wa, 1999.

OZNAKOWANIE PIONOWE

D -07.02.01
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST)aswymagania dotyece wykonania i odbioru
oznakowania pionowego w ramapiojektu Terendw rekreacyjno-wypoczynkowych prz jeziorach Kneblowo i
Szumitowo obrgb Zakrzewo..

1.2. Zakres zastosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) dokurpergtargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagbét
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonywaniem i
odbiorem oznakowania pionowego stosowanego na dnogapostaci:
- znakéw ostrzegawczych,
- znakdéw zakazu i nakazu,
- znakoéw informacyjnych
w ilosci 10 szt. zgodnie z dokumentagjoraz wykonanie i zdgcie oznakowania pionowego tymczasowego etapami
wynikaj acymi z organizacji robét i uzgodnier z zarzadem drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami, zwykle umieszgzoa
konstrukcji wsporczej.

1.4.2.Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzktdrego umieszczana jestdéeznaku. Tarcza mie by
wykonana z rénych materiatow (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.) - jako jednolita lub sktadana.

1.4.3.Lico znaku - przednia €&¢ znaku, stiaca do podania téei znaku. Lico znaku me by wykonane jako malowane lub
oklejane (foly odblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczegélinych (znak z przejrzystyarzyw syntetycznych)
lico znaku mae by zatopione w tarczy znaku.

1.4.4.Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykigzwtasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o odbiciu
powrotnym - wspoétdrznym).

1.4.5.Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wgsiik, wspornik itp., na ktérym zamocowana jestzarznaku, wraz z
elementami sktacymi do przymocowania tarczyr(iby, zaciski itp.).

1.4.6.Znak nowy - znak tytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykresie do 3 miescy od daty produkc;ji.



1.4.7.Znak wytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazyngwarez okres ditszy niz 3 miesice od daty produkciji.

1.4.8.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma normy, musi posiédeprobat
techniczia wydary przez uprawniomjednostk. Znaki drogowe powinny méecertyfikat bezpieczestwa (znak ,B”) nadany
przez uprawniom jednostk.

2.3. Materiaty stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczywkaw mog by¢ wykonywane jako:
- prefabrykaty betonowe,
- z betonu wykonywanego ,na mokro”,
- z betonu zbrojonego,
— inne rozwhzania zaakceptowane przezyniera.
Klasa betonu powinna by godna z dokumentacprojektows. Beton powinien odpowiadavymaganiom PN-B-
06250 [1].

2.3.1.Cement

Cement stosowany do betonu powinie bgmentem portlandzkim klasy 32,5, odpowiadgjwymaganiom PN-B-
19701 [4].

2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiagigmaganiom PN-B-06712 [3]. Zaleca stosowanie kruszywa
0 marce nie riszej niz klasa betonu.

2.3.3.Woda
Woda do betonu powinna &yodmiany 1", zgodnie z wymaganiami normy PN-B-3276].
2.3.4.Domieszki chemiczne

Domieszki chemiczne do betonu powinny Isfosowane jdi przewiduje je dokumentacja projektowa, SST lub
wskazania layniera. Domieszki chemiczne powinny odpowiagg/maganiom PN-B-23010 [5].

W betonie niezbrojonym zaleca stosowé domieszki napowietrzage, a w betonie zbrojonym dodatkowo
domieszki uplastyczniage lub uptynnigce.

2.3.5.Prty zbrojenia

Prety zbrojenia w fundamentach z betonu zbrojonegoipoyodpowiadd wymaganiom PN-B-06251 [2].
2.4. Konstrukcje wsporcze
2.4.1.0g6lne charakterystyki konstrukcji

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych nglevykona zgodnie z dokumentacprojektows i SST, lub zgodnie z
propozyci Wykonawcy zaakceptowarprzez lrryniera.

Konstrukcje wsporcze mioa wykon& z ocynkowanych .

Wymiary i najwaniejsze charakterystyki elementéw konstrukcji wsgef z rur i kitownikdéw podano w tablicy 1 i
2.

Tablica 1. Rury stalowe ocynkowane gife bez szwu walcowane na goo wg PN-H-74219 [9]

Srednica Grubg¢ Masa 1 m Dopuszczalne odchyiki

zewretrzna scianki kg/m srednicy grubagci
mm mm zewretrznej scianki
445 od 2,6 do 11,0 od 2,69 do 9,09
48,3 od 2,6 do 11,0 od 2,93 do 10,01
51,0 od 2,6 do 12,5 od 3,10 do 11,9
54,0 od 2,6 do 14,2 od 3,30 do 13,9
57,0 od 2,9do 14,2 od 3,87 do 15,0




60,3 od 2,9 do 14,2 od 4,11 do 16,1

63,5 od 2,9 do 16,0 od 4,33 do 18,7

70,0 od 2,9 do 16,0 od 4,80 do 21,3

76,1 od 2,9 do 20,0 od 5,24 do 27,7 +1,25% +15%

82,5 od 3,2 do 20,0 od 6,26 do 30,8

88,9 od 3,2 do 34,0 od 6,76 do 34,0

101,6 od 3,6 do 20,0 od 8,70 do 40,2

102,0 od 4,0do 12,0 od 9,67 do 26,6

108,0 od 3,6 do 20,0 od 9,27 do 43,4

114,0 od 4,0 do 14,0 od 10,9 do 34,5

114,3 od 3,6 do 20,0 od 9,83 do 46,5

121,0 od 4,0 do 16,0 od11,5do 41,4
2.4.2.Rury

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lub éymormy zaakceptowanej przez

Inzyniera.

Powierzchnia zewgirzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek.egnie¢, zwalcowat i
naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nierdwrloi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, mieszoz se w
granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obcite réwno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o dkagarh:

- doktadnych, zgodnych z zamoéwieniem; z dopuszezetfthytk + 10 mm,
— wielokrotnych w stosunku do zaméwionych diégadoktadnych poriiej 3 m z naddatkiem 5 mm nazkke ckcie i z do-
puszczala odchytlq dla catej diugéci wielokrotnej, jak dla diugai doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm na 1 m diugai rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pieeny (np. R 55, R 65, 18G2A): PN-H-
84023-07 [15], PN-H-84018 [12], PN-H-84019 [13], ##N34030-02 [16] lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosujeesijatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200 [11].

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wyzlkiach lub luzem wzgtnie w opakowaniu uzgodnionym z
Zamawiajcym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie (dotycgsednic 31,8 mm i wikszych i grubéci scianek 3,2
mm i wigkszych) lub na przywieszkach metalowych (dotyé&adnic i grubéci mniejszych od wiej wymienionych).
Cechowanie na rurze lub przywieszce powinno co negnobejmowd: znak wytworcy, znak stali i numer wytopu.

2.4.5.Powloki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnejkoymej na konstrukcjach stalowych, powinna onéa bgynku
0 czystdci nie mniejszej ri 99,5 % i odpowiadawymaganiom BN-89/1076-02 [25]. Minimalna grébgowloki cynkowej
powinna by zgodna z wymaganiami tablicy 4.

Powierzchnia powtoki powinna byednorodna pod wzellem ziarnistéci. Nie maze ona wykazywawidocznych
wad jak rysy, pkniecia, gcherze lub odstawanie powtoki od pazio

Tablica 4. Minimalna grubigé powtoki metalizacyjnej cynkowej naranej na dziatanie
korozji atmosferycznej wedtug BN-89/1076-02][25

Agresywna¢ korozyjna Minimalna grubdé¢ powtoki, um,

atmosfery przy wymaganej trwakei w latach

wedtug PN-H-04651 [8] 10 20
Umiarkowana 120 160

Cigzka 160 M 200 M

M - powtoka pokryta dwoma lub wksz liczba warstw powtoki malarskiej

2.4.6.Gwarancja producenta lub dostawcy na konstesjporca

W przypadku stupkéw znakéw pionowych ostrzegawczyeakazu, nakazu i informacyjnych o standardowych
wymiarach oraz w przypadku elementéw,zgtych do zamocowania znakéw do innych obiektéw labgkrukcji - gwarancja
moze by wydana dla partii dostawy. W przypadku konstrukegporczej dla znakéw drogowych bramowych i
wysiegnikowych gwarancja jest wystawiana indywidualniiz kbzdej konstrukcji wsporcze;.

2.4.7.Konstrukcja wsporcza znaku tymczasowego

Znak tymczasowy winien ldyzamocowany na stupku lub innej konstrukcji utheiajacej tatwy demonta
2.5. Tarcza znaku

2.5.1. Trwatos¢ materiatébw na wptywy zewvetrzne

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take sposéb wykiaczenia znaku,
musz wykazywda petrn odpornd¢ na oddziatywanigwiatta, zmian temperatury, wptywy atmosferyczneyspujace w



normalnych warunkach oddziatywania chemiczne (w kpmozg elektrochemiczg) - przez caty czas trwadoi znaku,
okreslony przez wytwoére lub dostawe.

2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obgeainy jest przy dostawie olélig, uzgodnion z odbiora, trwatas¢ znaku oraz
warunki gwarancyjne dla znaku, a zakudos¢pni¢ nazyczenie odbiorcy:
a) instrukcg montau znaku,
b) dane szczeg6towe o ewentualnych ograniczeniastosowaniu znaku,
¢) instrukcg utrzymania znaku.

2.5.3.Materialy do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy znakegdwego §:
- blacha stalowa,

2.5.4.Tarcza znaku z blachy stalowej

Tarcza znaku z blachy stalowej grdbioco najmniej 1,0 mm powinna &ygabezpieczona przed korggbustronnie
cynkowaniem ogniowym lub elektrolitycznym. Dopusace stosowanie innych sposobéw zabezpieczenia staloteycz
znakow przed korogj np. przez metalizowanie lub pokrywanie tworzywanyntetycznymi pod warunkiem uzyskania
aprobaty technicznej dla danej technologii.

Nie dopuszcza sistosowania stalowych tarcz znakéw, zabezpieczopyodd korozj jedynie farbami
antykorozyjnymi.

Krawedzie tarczy powinny hiyzabezpieczone przed korgfarbami ochronnymi o odpowiedniej trwédd, nie
mniejszej nk przewidywany okresaytkowania znaku.

Whytrzymatcs¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinna imiejsza ni 310 MPa.

2.5.6.Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi Byréwna i gtadka - bez odksztafcptaszczyzny znaku, w tym pofaldofivavgie¢, lokalnych
wgnieceé lub nieréwndci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwmhkanie, pofatdowanie itp.) nie ra@ wynosé
wigcej niz 1,5 % najwgkszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku mugdy¢ réwne i nieostre. Znieksztalcenia krglei tarczy znaku, pozostate po ttoczeniu
lub innych procesach technologicznych, ktérym tarez(w znakach drogowych skladanych - segmentgyabyta poddana,
musz by¢ usunkte.

Tarcze znakoéw drogowych sktadanych mbgé wykonane z modutowych ksztattownikéw aluminiowyob
odpowiednio uksztattowanych segmentéw stalowychpudacza si stosowanie modutowych ksztattownikéw z tworzyw
syntetycznych lub sklejki wodoodpornej, pod waremkiuzyskania odpowiedniej aprobaty technicznejz8ity midzy
sasiednimi segmentami znaku sktadanego nie vimg wieksze od 0,8 mm.

2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1.Wymagania dotycice powierzchni odblaskowe;j

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje gi zasady przez oklejenie tarczy znaku materiatdbtaskowym.
Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetntavymagania okrdone w aprobacie
techniczne;j.

2.6.2.Wymagania jakéciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe iyte do wykonania lica znaku powinny wykazyingetne zwazanie z tarcz znaku przez caly
okres wymaganej trwadoi znaku. Niedopuszczalng bkalne niedoklejenia, odklejania, ztuszczenia dalstawanie folii na
krawegdziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Sposob peiczenia folii z powierzchaitarczy znaku powinien unierdiwia¢ jej odhczenie od tarczy bez jej
zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obgzeznakéw na folii odblaskowej, technologia maloveahib klejenia
oraz stosowane w tym celu materiaty powinnyg bygodnione z producentem folii.

Okres trwaldci znaku wykonanego przyyciu folii odblaskowych powinien wynosiod 7 do 10 lat, w zak®osci od
rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinnadsdwna i gtadka, nie magna niej wys¢powat lokalne nieréwnéci i
pofatdowania. Niedopuszczalne jest vepsiwanie jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno naxperzchni jak i na obrzeach
tarczy znaku.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna byaka, aby wady konturéw znaku, ktére m@mpwsté@ przy nanoszeniu farby
na odblaskow powierzchng znaku, nie byly wiksze ni:

- 2 mm dla znakéw matychsrednich,
- 3 mm dla znakéw diych i wielkich.

W znakach nowych na kdym z fragmentdéw powierzchni znaku o wymiarachx 44cm nie mae wystpowa’
wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamaniacherzyki) o wymiarach nie wkszych nz 1 mm w kadym kierunku.
Niedopuszczalne jest wyggtowanie jakichkolwiek zarysouwigpowierzchni znaku.



W znakach nowych niedopuszczalne jest yystvanie jakichkolwiek rys, sjajacych przez warstgfolii
do powierzchni tarczy znaku. W znakadtytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczalod warunkiemze wystpujace
w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekrpezelkosci okreslonych ponte;.

Wymagana jest taka wytrzymatopofczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgtiu tarczy o 90
przy promieniu tuku zgicia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Gdy tarcza znaku jest wykonana ze stali cynkowagajowo i cynkowanie to jest wykonywane po uksotakniu
tarczy - jej krawdzie mog pozosta niezabezpieczone farlochronn.

2.7.6.Wymagania jakéciowe dla znakéw oklejanych

Powierzchnia tarczy znaku oklejanego musi Bywna i gtadka; nie magna niej wysg¢powa’ lokalne nieréwnéci i
pofatdowania.

W znakach nowych na kdym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarachx 4cm nie mee wystpowa
wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (niewielkie zarysowania wgkci nie wigkszej nz 8 mm itp.) o wymiarach nie wkszych
niz 1 mm w kadym kierunku. Niedopuszczalne jest wystwanie jakichkolwiek rozlegtych zarysoivaraz pojedynczych
rys diwzszych od 8 mm na powierzchni znaku.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wystvanie jakichkolwiek zarysouwiasicgajacych przez warstgfolii do
powierzchni tarczy znaku. Folia nie peowykazywé zadnych znamion odklejfe rozwarstwidé, zanieczyszczeitp. miedzy
poszczegolnymi warstwami folii lub licem i tascznaku. Niedopuszczalne jest wymbwanie jakichkolwiek ognisk korozji
zar6wno na powierzchni jak i na obzaeh tarczy znaku.

W okresie wymaganej gwarancji nie seowystpowa zadna korozja tarczy znaku.

Wymagana jest taka wytrzymatopofaczenia folii z tarcgz znaku, by po zgciu tarczy o 90przy promieniu tuku
zgiecia do 15 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Zabronione jest stosowanie folii, ktére nadmy¢ bez catkowitego zniszczenia odklejone od tarcakarlub od innej
folii, na ktorej zostaty naklejone.

2.7.7.Tylna strona znakow nieodblaskowych

Tylna strona tarczy znakéw musidgabezpieczona mataviarba nieodblaskow barwy ciemno-szarej (szarej
neutralnej) o wspotczynniku luminancji 0,08 do 0;Medtug wzorca stanowgego zatcznik do ,Instrukcji o znakach
drogowych pionowych” [28]. Grukdo powtoki farby nie mae by mniejsza od 2(um. Gdy tarcza znaku jest wykonana z
aluminium lub ze stali cynkowanej ogniowo i cynkaueto jest wykonywane po uksztattowaniu tarczgj krawedzie mog
pozosté niezabezpieczone fartochronn. W przypadkach wycinania tarczy znaku z blachiostej cynkowanej
powierzchniowo - kraedzie tarczy naley zabezpieczyodpowiedri powtoka przeciwkorozyja.

2.12. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Cement stosowany do wykonania fundamentéw dla pwnb znakéw drogowych powinien &yprzechowywany
zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Kruszywo do betonu natg przechowywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas.

Prefabrykaty betonowe powinny dbgkltadowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodniomodiau.
Prefabrykaty naley uktad& na podktadach z zachowaniem grzitu minimum 10 cm midzy podiazem a prefabrykatem.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dataaidriatéw dziatajcych korodujco i w
warunkach zabezpiecaajych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkasie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
— koparek kotowych, np. 0,15%ub koparek gsienicowych, np. 0,25
— zurawi samochodowych o idigu do 4 t,
— ewentualnie wiertnic do wykonywania dotéw pod stuplgruncie spoistym,
— betoniarek przewmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na robkr
— $rodkéw transportowych do przewozu materiatéw do engnia oznakowania i materiatéw z rozbiérki,
- przewanych zbiornikéw na wogl
- sprztu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlne” pkt 4.



4.2, Transport materiatéw do pionowego oznakowanidrog

Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Transport kruszywa powinien odbyévaic zgodnie z PN-B-06712 [3].

Transport znakow, konstrukcji wsporczych i spuz(uchwyty,sruby, naketki itp.) powinien st odbywa $rodkami
transportowymi w sposéb uniediviajacy ich przesuwanie siw czasie transportu i uszkadzanie.

Transport znakow i stupkéw z rozbiorki seodbywa sie dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST D-MY@Q0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot naky wyznaczy:
— lokalizacg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od kravedzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub pasa awaryjnego
postoju,
— wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.
Punkty stabilizuice miejsca ustawienia znakéw nagleabezpieczyw taki sposob, aby w czasie trwania i odbioru
robét istniata meliwo$¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.
Lokalizacja i wysoké¢ zamocowania znaku powinny dygodne z dokumentagcprojektovy.

5.3. Wykonanie wykopow i fundamentow dla konstrukgj wsporczych znakow

Sposo6b wykonania wykopu pod fundament znaku piogovpewinien by dostosowany do gbokasci wykopu,
rodzaju gruntu i posiadanego sgtz Wymiary wykopu powinny byzgodne z dokumentagcprojektovg lub wskazaniami
Inzyniera.

Wykopy fundamentowe powinny byvykonane w takim okresie, aby po ich za&peniu mana byto przystpi¢
natychmiast do wykonania w nich rob6t fundamentdwyc

5.3.2.Fundamenty z betonu

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dlempaowania znakéw wielkowymiarowych (znak kierunku i
miejscowdci), wykonywane z betonu ,na mokro” najewykona zgodnie z PN-S-02205 [24].

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartyatizlsozpartych naley wykonywa zgodnie z dokumentagj
projektova, SST lub wskazaniami igniera. Wykopy nalgy zabezpieczyprzed naptywem wod opadowych przez
wyprofilowanie terenu ze spadkiem u#iwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegzy do wykopu. Dno wykopu
powinno by wyréwnane z dokladroia £ 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, gnahzy usurac i miejsce wypetni do spodu fundamentu betonem
klasy B 15. Ptaszczyzny boczne fundamentdéw sigieage z gruntem naley zabezpieczyizolac, np. emulsj kationow.

Po wykonaniu fundamentu wykop najezasypé warstwami grubgéci 20 cm z doktadnym zagzczeniem gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, stupy, vegsiiki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych, wimny by¢
wykonane zgodnie z dokumentagionowg i SST.
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
— odchytka od pionu, nie wtej niz £ 1 %,
— odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, nieggej niz £ 2 cm,
— odchytka w odlegtéci ustawienia znaku od kradzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjpegtoju, nie wg-
cej niz £ 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odleggoumieszczenia znaku zgodnie z Instrgkwjznakach drogowych
pionowych [28].

5.5. Konstrukcje wsporcze
5.5.1.Zabezpieczenie konstrukcji wsporczej przed najeieman

Konstrukcje wsporcze znakow drogowych bramowychvybicgnikowych jedno lub dwustronnych, jak rownie
konstrukcje wsporcze znakéw tablicowych bocznygowierzchni wikszej od 4,5 ) gdy wystpuje maliwosé
bezpdredniego najechania na nie przez pojazd - mbgz zabezpieczone odpowiednio umieszczonymi barierami
ochronnymi lub innego rodzaju wdzeniami ochronnymi lub przeciwdestrukcyjnymi, zgedz dokumentagjprojektowva,
SST lub wskazaniami #tyniera. Podobne zabezpieczenie malstosowa w przypadku innych konstrukcji wsporczych, gdy
najechanie na nie w gkszym stopniu zagva bezpieczestwu wytkownikdw pojazdéw, rii najechanie pojazdu na barer
jesli przewiduje to dokumentacja projektowa, SST Inkyhier.

5.5.2.Latwo zrywalne zicza konstrukcji wsporczej

W przypadku konstrukcji wsporczych, nie ostgpch barierami ochronnymi - zalecg stosowanie tatwo
zrywalnych lub tatwo rozkczalnych przekrojow, gtzy lub przegubéw o odpowiednio bezpiecznej kohksjiu
umieszczonych na wysoa od 0,15 do 0,20 m nad powierzciigrenu.



W szczegolnéxi - zaleca si stosowanie takich przekrojowaeky lub przegubow w konstrukcjach wsporczych nie
ostonktych barierami ochronnymi, ktére znajdgie na obszarach zgliszonego zage@nia kolizyjnego (ostrza rozgaien
drég keznikowych, zewgtrzna strona tukéw drogi itp.).

tatwo zrywalne lub fatwo roztzalne zicza, przekroje lub przeguby powinnychak skonstruowane i umieszczone,
by znak wraz z konstrukgciwsporca po zerwaniu nie przewracaksia jezdng. Wysokda¢ czesci konstrukcji wsporczej,
pozostatej po odtzeniu gornej jej agci od fundamentu, nie nie by wieksza od 0,25 m.

5.5.3. Zapobieganie zageniu uytkownikbw drogi i terenu przyleglego przez
konstrukej wsporca

Konstrukcja wsporcza znaku musi¢hyykonana w sposéb ograniczey zagraenie uytkownikéw pojazdéw
samochodowych oraz innychyikownikow drogi i terenu do niej przylegtego pmagjechaniu przez pojazd na znak.
Konstrukcja wsporcza znaku musi zapetumiozliwo$¢ tatwej naprawy po najechaniu przez pojazdy lulegmrodzaju
uszkodzenia znaku.

5.5.4.Poziom gornej powierzchni fundamentu

Przy zamocowaniu konstrukcji wsporczej znaku w iamédncie betonowym lub innym podobnym zgaane jest, by
gorna czs¢ fundamentu pokrywataesiz powierzchni pobocza, pasa dziglego itp. lub byta nad:fpowierzchng wyniesiona
nie wigcej niz 0,03 m. W przypadku konstrukcji wsporczych, zogjdych sé poza koroa drogi, gérna ogs¢ fundamentu
powinna by wyniesiona nad powierzchnierenu nie wicej niz 0,15 m.

5.5.6.Barwa konstrukcji wsporczej

Konstrukcje wsporcze znakéw drogowych pionowych raumsie¢ barwe szag neutralla z tym, ze dopuszcza si
barwe naturalm pokry¢ cynkowanych. Zabraniaesstosowania pokiykonstrukciji wsporczych o jaskrawej barwie - z
wyjatkiem przypadkéw, gdy jest to wymagane gairymi przepisami, wytycznymi lub warunkami techmigmi.

5.6. Pohczenie tarczy znaku z konstrukcy wsporcz

Tarcza znaku musi lByzamocowana do konstrukcji wsporczej w sposéb uoiéwiajacy jej przesuricie lub obrot.

Materiat i sposéb wykonania peizenia tarczy znaku z konstrukeysporca musi umaliwiaé, przy wyciu
odpowiednich narglzi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez cadses uytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na ktérych wpsia cz¢ste przypadki dewastacji znakow, zaleggssbsowanie elementow
ztacznych o konstrukcji unienitiwiajacej lub znacznie utrudnigiej ich roziczenie przez osoby niepowotane.

Tarcza znaku sktadanego musi wykaz§wwetm integralnd¢ podczas najechania przez pojazd vidy@h warunkach
kolizji. W szczegolnéci - zaden z segmentéw lub elementdw tarczy niearsk od niej oddcza® w sposéb powodagy
naraenie kogokolwiek na niebezpiedstwo lub szkoe.

Nie dopuszcza sizamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w shosgmagaicy bezpdéredniego
przeprowadzeni&rub mocujcych przez lico znaku.

5.7. Trwatos¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi lBywykonany w sposoéb trwaly, zapewniey petrs czytelng¢ przedstawionego na
nim symbolu lub napisu w caltym okresie jegiytkowania, przy czym wplywy zewtrzne dziatagce na znak, nie mag
powodowa znieksztalcenia téei znaku.

5.13. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy orazida konstrukcja wsporcza musi migbliczke znamionow z:
a) nazw, marky fabryczm lub innym oznaczeniem umldwiajacym identyfikacg wytworcy lub dostawcy,
b) dat produkgiji,
¢) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,
d) dat ustawienia znaku.

Zaleca si, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczyawerata rowni¢ miesic i rok wymaganego
przeghdu technicznego.

Napisy na tabliczce znamionowej mud®g/¢ wykonane w sposéb trwaty | wynay, czytelny w normalnych
warunkach przez caty okresykowania znaku.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania materiatéw do wykonania fundamentéw ienowych

Wykonawca powinien przeprowadziadania materiatdw do wykonania fundamentéw betguoh ,na mokro”.
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter rob6t fundamentowyehwniosek Wykonawcy, kynier maze zwolnit go z
potrzeby wykonania badanateriatéw dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania rob6t

6.3.1.Badania materiatdw w czasie wykonywania robot



Wszystkie materiaty dostarczone na buda@nvaprobat techniczr lub z deklarag zgodndci wydary przez produ-
centa powinny b§ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegoniarow.
Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna Byzgodna z ustaleniami tablicy 6.

Tablica 6. Czstotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow
dostarczonych przez producentéw

Ocena wyni-

Lp. | Rodzaj badaniela Liczba batla Opis bada K6w bada

1 | Sprawdzenie |[od 5 do 10 ba- | Powierzchng zbad& nieuzbro-
powierzchni dan z wybra- jonym okiem. Do ew. spraw-
nych losowo dzenia gtbokasci wad wy¢ do- | Wyniki bada
elementéw w | stepnych narzdzi (np. liniatdw | powinny by
kazdej dostar- | z czujnikiem, suwmiarek, mi- | zgodne z wy-
czonej partii krometréw itp. maganiami

wyrobéw lica- | Przeprowad#i  uniwersalnymi punktu 2
2 | Sprawdzenie |-cej do 1000 ele-przyrzadami pomiarowymi luk
wymiarow mentow sprawdzianami (np. liniatami
przymiarami itp.)

W przypadkach budgzych watpliwosci mozna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie $eiavosci dostarczonych wy-
robow i materiatdw w zakresie wymagpodanych w punkcie 2.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania rob6t najesprawdzé:
— zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentapjojektows (lokalizacja, wymiary, wysokid zamocowania zna-
kow),
— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodmunktem 2 i 5,
- prawidtowas¢ wykonania wykopéw pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,
— poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkfe®;
— poprawnd@¢ ustawienia stupkow i konstrukcji wsporczych, zgiednpunktem 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00®QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymis
a) szt. (sztuka), dla znakéw konwencjonalnych o@mzskukcji wsporczych,

b) m? (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakowepstatych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robé6t podano w SST D-M-00@OWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, SST i wymaganiami lyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkday wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr ostateczny

Odbiér rob6t oznakowania pionowego dokonywany festzasadzie odbioru ostatecznego.
Odbiér ostateczny powinien bylokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie wynikow pomiardw i
bada jakasciowych okrélonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbiér pogwarancyjny
Odbioru pogwarancyjnego najedokona& po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” §kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@izego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie fundamentéw
— dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,



- zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06250 Beton zwykly

PN-B-06251 Roboty betonowezélbetowe. Wymagania techniczne
PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymagania
i ocena zgodryzi

PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i cleaia

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéwpiraa

PN-E-06314 Elektryczne oprawywietlenia zewntrznego

PN-H-04651 Ochrona przed korazKlasyfikacja i okrélenie agresywnsi
korozyjnejsrodowiska

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naawoogélnego
zastosowania

PN-H-74220 Rury stalowe bez szwugmione i walcowane na zimno

0golnego przeznaczenia
PN-H-82200 Cynk
PN-H-84018 Stal niskostopowa 0 podw®yonej wytrzymaiéci. Gatunki

PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania powierzmsiego i ulepszania
cieplnego. Gatunki

PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogélnegepmnaczenia.
Gatunki

PN-H-84023-07 Stal okétonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal degggania. Gatunki

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagdradania

BN-89/1076-02  Ochrona przed korezPowitoki metalizacyjne cynkowe i
aluminiowe na konstrukcjach stalowycheliwnych.
Wymagania i badania

BN-82/4131-03  Spawalnictwo. &y i elektrody ze stopdw stellitowych igty z
zeliw wysokochromowych do napawania

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

10.2. Inne dokumenty

10.2.1.Instrukcja o znakach drogowych pionowychmToZasady stosowania znakéw iadzer bezpieczéstwa ruchu. Zat.
nr 1 do zargdzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 3 marca 1994 r. (Monitor Polski Nr 16, po20)L

STALOWE BARIERY OCHRONNE
D -07.05.01

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegobtowej specyfikaathtécznej (SST) swymagania dotyee wykonania i odbioru
robét polegajcych ustawieniu stalowych barier ochronnych wazku z:

Terenami rekreacyjno-wypoczynkowymi przy jeziordtheblowo i Szumitowo, olgb Zakrzewo.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna poghu jako dokument przetargowy i kontraktowy przgcniu i realizacji
robot zwizanych z przedsivzicciem budowlanym wymienionym w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem skrajnych,
stalowych barier ochronnych z prowadnic profilowanej tamy stalowej typu A lub B na dtugoi 34,50 mbw ramach reali-
zacji przedsiwziecia budowlanego wg pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Bariera ochronna - wdzenie bezpiecastwa ruchu drogowego, stosowane w celu fizycznepmhieenia zjechaniu
pojazdu z drogi w miejscach, gdzie to jest niebezgpie, wyjechaniu pojazdu poza kagairogi, przejechaniu pojazdu na



jezdnk przeznaczagndla przeciwnego kierunku ruchu lub niedopuszczeoigpowstania kolizji pojazdu z obiektami lub prze-
szkodami statymi znajdagymi sic w poblizu jezdni.

1.4.2.Bariera ochronna stalowa - bariera ochrokttaigj podstawowym elementem jest prowadnica wykara profilowanej
tasmy stalowe;.

1.4.3.Bariera skrajna - bariera ochronna umieszzoay krawdzi jezdni lub korony drogi, przeciwdziadgp niebezpiecz-
nym nasgpstwom zjechania z drogi lub je ogranicza.

1.4.4 Bariera przekladkowa - bariera, w ktorej prdnica zamocowana jest do stupkéw zé&rednictwem przektadek zapew-
niajacych odstp miedzy prowadnig a stupkiem od 100 mm do 180 mm.

1.4.5 Bariera bezprzektadkowa - bariera, w ktérejyadnica zamocowana jest beggainio do stupkow .

1.4.6 Prowadnica bariery - podstawowy element bamg/konany z profilowanej tmy stalowej, majcy za zadanie uniti-
wienie ptynnego wzditnego przemieszczenia pojazdu w czasie kolizji, asiz ktérego prowadnica powinna odksztéisa
stopniowo i w sposoéb plastyczny.

1.4.7. Przektadka - element bariery, wykonany zeykrury (oksgtej, prostoktnej) lub ksztattownika stalowego (np. z ceow-
nika, dwuteownika) o szerokci od 100 do 140 mm, umieszczony pedzy prowadnig a stupkiem, ktérego zadaniem jest
nadanie barierze korzystniejszych $diavosci kolizyjnych (niz w barierze bezprzektadkowej), powodlnjch, ze prowadnica
bariery w pierwszej fazie odksztatcania lub przesngzania stupkow nie jest odginana do dotu, le@szona ku gorze.

1.4.8. Typy barier zaime od poprzecznego odksztatcenia bariery w czasigik

typ | : bariera podatna, z odksztalceniem ddeipoym od 1,8 do 2,0 m,

typ Il : bariera o ograniczonej podasob(wzmocniona), z odksztatceniem do 0,85 m,
typ lll ; bariera niepodatna (sztywna), z odkkzaiem réwnym lub bliskim zeru.

1.4.9. Pozostate okikenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarpbda-
nymi w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania barier ochronnych stalevych

Dopuszcza sido stosowania tylko takie konstrukcje drogowychidyaochronnych, na ktére wydano aprabtech-
niczr.

Elementy do wykonania barier ochronnych stalowyktedone s poprzez typ bariery podany w dokumentacji pro-
jektowej, nawazujacy do ustalé producenta barier. Do elementéw tych nale

- prowadnica,
- stupki,
- pas profilowy,
- przektadki, wspornikigruby, podktadkiswiatta odblaskowe,
- faczniki ukasne,
- obejmy stupka, itp.
Ponadto przy ustawianiu barier ochronnych stalowywty wystipi¢ materialy do wykonania elementéw betonowych jak
fundamenty, kotwy wraz z ich deskowaniem.
2.3. Elementy do wykonania barier ochronnych staloyich
2.3.1. Prowadnica
Zastosowa typ prowadnicy z profilowanej §eny stalowej wedtug dokumentacji projektowej, przym:
- typ A powinien odpowiadaustaleniom producenta barier,
- typ B powinien odpowiadaPN-H-93461-15 [18]
Wymiary oraz odchytki od wymiaréw prowadnicy typui 8 podano w zalczniku 1.

Otwory w prowadnicy i zakiczenia odcinkdw montawych prowadnicy powinny kiyzgodne z ofest producenta. Po-
wierzchnia prowadnicy powinna bgtadka i wolna od widocznych wad, bez ubytkéw pakiiantykorozyjnej.

2.3.2. Stupki



Stupki bariery powinny by zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej.tlsawniki powinny odpowiadawy-
maganiom PN-H-93010 [12]. Ksztattowniki powinnycbge stali St3W lub St4W oraz ndieviasngci mechaniczne wediug
PN-H-84020 [11] - tablica 1 lub innej uzgodnionglisi normy.

Tablica 1. Podstawowe wiasimb ksztattownikow, wedtug PN-H-84020 [11]

Stal Granica plastyczrigi, Wytrzymalas¢ na rozciganie
minimum dla stupkéw, MPa dla stupkéw, MPa

St3w 195 od 340 do 490

Staw 225 od 400 do 550

2.3.3. Inne elementy bariery

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje stosowanisaparofilowego, to powinien on odpowiadaN-H-93461-28
[20] w zakresie wymiardw, masy, wieli@ statycznych i odchylek wymiaréw przekroju pogrzeego. Inne elementy bariery,
jak, faczniki ukasne, obejmy stupka, podktadki, przektadddyby, swiatta odblaskowe itp. powinny odpowiadaymaganiom
dokumentacji projektowej i liyzgodne z ofegt producenta barier w zakresie wymiaréw, odchylekniayow, rozmieszczenia
otworéw, rodzaju materiatu, ew. zabezpieczeniakortyzyjnego itp.

Wszystkie ocynkowane elementyaciniki przewidziane do mocowania gdiy soly elementéw bariery powinny byczyste,
gtadkie, bez gknie¢, naderwa, rozwarstwi@ i wypuktych karbow.

2.3.4. Zabezpieczenie metalowych elementéw bapergd korozi

Spos6b zabezpieczenia antykorozyjnego elementoigrparstala producent w taki sposéb, aby zapéwmvatosé
powtoki antykorozyjnej przez okres 5 do 10 lat wweach normalnych, do co najmniej 3 do 5 lafradowisku o zwgkszo-
nej korozyjndci. W przypadku braku wystarcaalych danych minimalna grub® powtoki cynkowej powinna wyno&i60
pm.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprat do wykonania barier

Wykonawca przyspujacy do wykonania barier ochronnych stalowych powinigskaza sic mozliwoscia korzysta-
nia z nas{pujacego spretu:

- wiertnic do wykonywania otworéw pod stupki,

- koparek kotowych,

- urzadzen whijajacych lub wibromiotéw do poggania stupkéw w grunt,
- fadowarki, itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OSTD.00.00.00 ,Wymaganidnajdkt 4.

4.2. Transport elementéw barier stalowych

Transport elementéw barier a®odbywa sie dowolnymsrodkiem transportu. Elementy konstrukcyjne barierpo-
winny wystawé& poza gabaryfrodka transportu. Elementy diee (np. profilowasm taSme stalows, pasy profilowe) naley
przewozé w opakowaniach producenta. Elementy mooiee i pohczeniowe zaleca siprzewozé w pojemnikach handlo-
wych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D.00MAVymagania ogodlne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed wykonaniem wéaiwych robét naléy, na podstawie dokumentacji projektowej lub wskalreryniera:
- wytyczy tras bariery,
- ustalt lokalizacj; stupkow (zat. 2),
- okresli¢ wysokas¢ prowadnicy bariery (zat. 3),
- okresli¢ miejsca odcinkéw poatkowych i kaacowych bariery,
- ustalt ew. miejsca przerw, przg€ji przejazdéw w barierze, itp.

5.3. Osadzenie stupkéw



5.3.1. Stupki wbijane lub wwibrowywane bezpadnio w grunt
Stupki mazna whija lub wwibroprasowywaw grunt, z tynvze Wykonawca przedstawi do akceptacfiyiniera:
- sposob wykonania, zapewniay zachowanie osi stupka w pionie i nie powagyjodksztatcé lub uszkodzé stupka,
- rodzaj sprztu, wraz z jego charakterystykechnicznm, dotycacy urzadzer whijajacych (np. mtotéw, bab, kafarowgaznych
lub mechanicznych wzgtinie wibromtotow pogizajacych stupki w gruncie poprzez wibragjdziatanie udarowe.
5.3.2. Tolerancje osadzenia stupkéw

Dopuszczalna technologicznie odchytka odlégtonicdzy stupkami, wynikajca z wymiaréw wydhaonych otworow
w prowadnicy, stgacych do zamocowania stupkow, wynasil mm.

Dopuszczalna rica wysokdci stupkéw, decyduica czy prowadnicadolzie zamocowana réwnolegle do nawierzch-
ni jezdni, jest wyznaczona ksztattem i wymiaramiatdw w stupkach do mocowania wyghikow lub przektadek i wynost
6 mm.
5.4. Montaz bariery

Bariera powinna by montowana zgodnie z instrukajinontaowsa lub zgodnie z zasadami konstrukcyjnymi ustalony-
mi przez producenta bariery.

Montaz bariery, w ramach dopuszczalnych odchytek #imdonych wielkaoscia otworéw w elementach bariery, po-
winien doprowadzi do zapewnienia réwnej i ptynnej linii prowadnicriegy w planie i profilu.

Przy montau bariery niedopuszczalne jest wykonywanie jakidthiek otworéw lub cgé, naruszajcych powtok
cynkowa poszczegoélnych elementéw bariery.

Przy montau prowadnicy typu B naly taczy¢ sasiednie odcinki témy profilowej, naktadajc nas¢pny odcinek na
wyttoczenie odcinka poprzedniego, zgodnie z kiereimkruchu pojazdow, tak aby koe odcinkéw témy przylegaly ptasko
do siebie i pojazd przesuwgay sk po barierze, nie zaczepiat o krglzie zhczy. Sisiednie odcinki tsmy s taczone ze sap
zwykle przy uyciu srub noskowych specjalnych, zwykle po &na kade pohczenie.

Montaz wysiegnikow i przektadek ze stupkami i prowadsmipowinien by wykonanyscisle wedtug zaleae produ-
centa bariery z zastosowaniem przewidzianych do ¢tefu elementéw (obejm, wspornikéw itp.) orazdetavych srub i pod-
ktadek.

Odcinki pocatkowe i kaacowe bariery, powinny méediugas¢ 4m i by montowane z zastosowaniegtnikow
ukosnych w miejscach niezldnych przy patczeniu poziomego odcinka prowadnicy z odcinkiemhgimym.

Jeeli umazliwiaja to warunki terenowe, nalg stosowé odchylenie odcinkdw pogikowych i kaicowych na ze-
wnatrz — do krawdzi korony drogi. Odchylenie to, mierzone w popmeen przekroju drogi
powinno by mozliwie duze i wynosé, co najmniej:

- dla odcinkéw o dtugéei 8m — 0,50m
- dla odcinkéw o diugéei 12m — 0,30m

Na barierze powinny liyumieszczone elementy odblaskowe:

- czerwone - po prawej stronie jezdni,
- biate - po lewej stronie jezdni.

Odlegtcci pomidzy kolejnymi elementami odblaskowymi powinny¢bggodne z ustaleniami WSDBO. Elementy
odblaskowe naley umocowa do bariery w sposéb trwaly, zgodny z wytycznynogucenta barier.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogolple’6.
6.2. Badania przed przysapieniem do robét
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przedstalmizynierowi:
- atest na konstrukgdrogowej bariery ochronnej akceptowany przezamapcego drog.
- z&wiadczenia o jakéxi (atesty) na materialy, do ktérych wydania praeha s zobowhzani przez wiéciwe normy PN i
BN, jak ksztattowniki stalowe, pty zbrojeniowe.
6.3. Badania w czasie wykonywania rob6t
6.3.1. Badania materiatow w czasie wykonywania tobo

Wszystkie materiaty dostarczone na budawzawiadczeniem o jak&i (atestem) producenta powinnycbgpraw-
dzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiaréw

Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikdw powinna Byzgodna z zaleceniami tablicy 2.

W przypadkach budgzych watpliwosci mozna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie $eiavosci dostarczonych wy-
robow i materiatdw w zakresie wymagpodanych w punkcie 2.



Tablica 2. Cestotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiarow wyrobowstirczonych przez producenta

Rodzaj bada
nia

Ocena wynikéw ba-

Liczba bada Opis bada ,
dan

Lp.

1 Sprawdzenie[5 do 10 bada z|Powierzchng  zbad& | Wyniki powinny by
powierzchni | wybranych losowo nie uzbrojonym okien.zgodne z wymagania-
elementow w k& |Do ew. sprawdzenigmi punktu 2 i katalof
dej dostarczangjglebokaosci wad wyé | -giem  (informacy)
partii wyrobow li-| dostpnych narzdzi | producenta barier

czacej do 1000 ele-(np. liniatdw z czujniA
mentow kiem, suwmiarek, mit
krometréw itp.)

2 Sprawdzenie Przeprowad# uniwe-
wymiarow r-salnymi  przyradami
pomiarowymi lub|

sprawdzianami

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot
W czasie wykonywania rob6t najezbadé:

- zgodnd¢ wykonania bariery ochronnej z dokumengapjojektovy (lokalizacja, wymiary, wysolk&@ prowadnicy nad tere-
nem),

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, ngmd punktem 2 i katalogiem (informagjproducenta barier,

- poprawn@¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5,

-prawidtowas¢ montau bariery ochronnej stalowej, zgodnie z punktem 5,

- poprawnéé wykonania ew. robét betonowych, zgodnie z punkfiem

- poprawn@¢ umieszczenia elementéw odblaskowych, zgodnie ktpum5 i w odlegtéciach ustalonych w WSDBO [32].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D.00.08\3Bnagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest m (metr) wykonanej bariery ochronnej stalowej

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D.00.00M¢magania ogdlne” pkt 8. Roboty uznaje ga wykonane
zgodnie z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tole-
rancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m bariery ochronnej stalowej obgm
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
- dostarczenie materiatéw,
- osadzenie stupkéw bariery,

- monta bariery (prowadnicy, przektadek, obejm, itp. z paawiasciwych srub i podktadek) z wykonaniem nieginych od-
cinkéw pocatkowych i kaicowych, umocowaniem elementéw odblaskowych itp.,

- przeprowadzenie batla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,
- uporadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-03264 Konstrukcje betonowslbetowe i spgzone. Obliczenia sta-



tyczne i projektowanie

2. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogdélnegreznaczenia. Ga-
tunki
PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane nazgar
PN-H-93407 Stal. Dwuteowniki walcowane naapor
PN-H-93419 Stal. Dwuteowniki réwnolegtenne IPE walcowane na go-
raco
6. PN-H-93461-15 Ksztaltowniki staloweetg na zimno otwarte, ok$lenego
przeznaczenia. Ksztattownik na poz drogow, typ B
7. PN-H-93461-28 Ksztaltowniki stalowe etg na zimno otwarte, okdlenego
przeznaczenia. Pas profilowy na drogowe barieryamuie
PN-M-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjachvdrianych
PN-M-82101 Sruby ze them szgiokatnym
10. PN-M-82121 Sruby ze tbem kwadratowym
11. PN-M-82505 Wigty do drewna ze tbem kulistym

10.2. Inne dokumenty
10.2.1 Wytyczne stosowania drogowych barier ochyonhnGDDP, maj 1994.

Zalacznik 1. Profilowana téama stalowa typu A i B, wg L. Mikotajkéw: Dgowebariery ochronne, WKit, 1983
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Zalacznik 2. Sposoby lokalizowania barier w przekroju poprzeczrdrogi



Na drogach z krawegznikiem wystajgcym  Na drogach bez utwardzonych poboczy *)

0.50m
’ 10m
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®)na drogach o znaczeniu lokalnym dopuszcza si¢ 0,50 m

Zalacznik 3. Zasady okréania wysokdci prowadnicy bariery nad poziomem terenu.

a) bariera na drodze zamiejskiej, b) bariera prayzniku ulicy, gdy prowadnica bariery znajduje 8 ptaszczynie krave-
dzi jezdni, c) bariera przy krasniku ulicy, gdy prowadnica bariery jest odsttaiod ptaszczyzny kraszi jezdni

b) <)
g

&

K 5 ok
~ o]

n
~
[e) o] Y
! 77 (P T\ 7 1AIA GraxeiTuid &l
ZENA O/ - ‘ l I l
# JEZELI 02020m






ERROR synt axerror
OFFENDI NG COVMAND: - -nostri ngval - -

STACK:
/Title

()

/ Subj ect

(D: 20140221101744)
ModDat e

/
()

/ Keywor ds

(PDFCreat or Version 0.8.0)
/ Creat or

(D: 20140221101744)

/ CreationDate

(Kat ar zyna)

/ Aut hor

- mar k-



